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Uvod
Pravni informace

(©) 2007-2008, Spotmost Trimble Navigation Limited. VSechna prava \g#ena.

Nazvy Trimble, EZ — Guide a EZ — Steer jsou ochéanmamky firmy Trimble Navigation
Limited registrované ve Spojenych statech i v jimgemich. Autopilot, Autoseed, FreeForm,
OnPath a SiteNet jsou také ochranné znamky &posti Trimble Navigation Limited.

VSechny ostatni ochranné znamky jsou majetké&siy$nych vlastnilk

Tento vyrobek je chram nésledujicimi patenty: 5 311 149, 5 369 589, 5 987 383, 6,252 863,
5402 450, 5 493 588, a 6 463 374. Jiné patentpsed projednévaji

Informace o omezené zaruce obdrzite v poznamkagiddni dokumentuEZ-Guide 500 Lightbar
Guidance System.

O systému EZ — Guide 500

Tento systém je navigai systém zaloZeny na GPS (druZicovém naviga systému pro dovani
polohy) pro zerédélska vozidla. Pomaha zvySovatiinost jizdy vozidla tim, Ze omezuje vynechavky
a dvoji grekryti @i aplikaci.
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EZ-Guigg 500

Systém ma nasledujici vlastnosti:
* barevnou obrazovku z kapalnych krystal
* swtelnou liStu s 31 LED (sitlo emitujicimi diodami),
* vnitfni piijima¢ systému GPS,

* n&kolik modeli navadéni.

Souvisejici informace

Mezi zdroje souvisejicich informaci piat



* napovda zabudovana wistroji, ktera je kontextavzavisla a umaiuje vam rychle
nalézt informace, které pebujete.

* Rychla inform&ni karta — tato karta popisuje n&fejSi vlastnosti pistroje.

Technicka podpora

Pokud budete mit&aky problém a nenaleznete informace, kterégtmijete, v dokumentaci vyrobku,
obra’te se na svého mistniho prodejceiZigte si roviiZz na Internetu najit strdnku EZ — Guide —
http://www.ez-guide.com/




O pristroji

Co obsahuje skinka pristroje EZ-Guide 500

Bézné sodastky systému EZ — Guide 500 vidite na obrazku witextu:
- 9

3
—-—i—

5

Polozkac. POPIS

1 CD s dokumentaci systému EZ +
Guide

2 Rychlé informani karta

3 Instal&ni misto pro RAM

4 Instal&ni destéka pro anténu

5 Silovy kabel (P/N 62817)

6 Silovy @ripojovaci kabel /P/N
62818)

7 Swtelna lista pistroje
EZ — Guide

8 Anténni &ara (P/N 50449)

9 Anténa

Kdyz skinku vybalite, pekontrolujte veskery jeji obsah, zda nedoslgjrkemu viditelnému
po3kozeni (poSkrabani, vrypy). Pokud budiaké sodastka poSkozena, informujte dopravce a
uchovejte si fepravni a balici material préipadnou kontrolu dopravce.



Soutasti swtelného za‘izeni (liSty) pristroje

Na nésledujicich obrazcich viditeegni a zadni stranu&elného z#&zeni.

O = R

Prass (& to start & new field

Polozka POPIS |Polozka POPIS
1 Funi¢ni ikony 4 Tlacitko dolx
2 Tlagitko OK 5 Funkeni tlacitka
3 Tlacitko nahoru |6 Diody LED
POLOZKA POPIS C. POPIS
1 Port USB 5 Pripojeni proudu
2 Sériovy port (COM) 6 Port pro vijsi z&izeni (pomocné)
3 Anténni port 7 Tlacitko Escape
4 Montazni pipravek pro RAM




Jak pracuji tlaéitka

Na predni stran pristroje je Sest tldtek. Tla&itka na levé a na pravé stégpracuji jinym zgisobem.

Funkéni tlacditka (na praveé strané obrazovky)

Na hlavni navigéni obrazovce:

e stisknutimA neboV prochazite funknimi ikonami,

» stisknutim OK volite zvyrazgnou ikonu.

V pravécasti navigéni obrazovky mzete vidt nasledujici ikony:

IKONA

POPIS

IKONA

POPIS

Resetovani navigace

Posunovani vlevo

Nastaveni bodu A

Posunovéani vpravo

Nastaveni bodu B

iBstavka v navigaci

Zasatek souvrati

Pokeavani navigace

Dokontena souvré

Zmena stupnice transfokace

Prestavka v zaznamenav&adki

Jdtte na hlavni konfigukani menu

Zaznamenavartadku znovu zéalo

ZnEna rezimu pohledu

V souwasné dob zaznamenava
volnou Kivku (stisknutim vypnete)

Segment

@ ®oee 00000

V souwasné dob nezaznamenava
kiivku volného tvaru (stisknutim
spustite)

Presun pimky AB

Poznamka:Funk’ni ikony se objevuji pouze tehdy, kdyZ je¢bd. Nejsou vidt stale.

Na pravé strankonfigura&ni obrazovku Ize viét nasledujici funéni ikony:

IKONA | POPIS IKONA | POPIS
ZvySeni hodnoty / az na dalSi Prechod na dalSi obrazovku
o moznost
>
v Snizeni hodnoty / az na dalSi moznpsy” Timto @ijimate dané nastaveni

U obrazovek pro nastavovani ikony odpovidagitkiim vedle nich.




Funkéni tlagitka (vlevo)

Vedle kazdého furidniho tl&itka je jaka ikona. Kdyz toto tktko stisknete, zvolite vlastnost,
kterou dana ikona znazuje.

POLOZKA | POPIS

1 Ikona protokolu pokryti

2 Tlagitko stedni funkce

Na levé stra# konfigura&ni obrazovku lze vigt nasledujici funéni ikony:

IKONA | POPIS IKONA | POPIS

i Zobrazuje okno informini tabulky X ZkuSeni znin
viz orig. | Zapina protokol pokryti viz orig. | Postup o jednu Groviemenu vyse
viz orig. | Vypina protokol pokryti viz orig. | Navrat na navigai obrazovku
viz orig. | Priblizovani (transfokace) < Posun o jednu obrazovkué&p
viz orig. | Vzdalovani ? Zobrazeni ndpady

Tla¢itko Escape (ESC)

Stisknutim tlgitka Escape na zadni stégutistroje zruSite obrazovky &gjdete na arovemenu. Viz
Zpét na sételné zdizeni.

Napowéda

Zatizeni EZ — Guide je vybaveno vestagu napovdou, kterd vam vysdli aktualni obrazovku.
Chcete-li pejit na naposdu, stiskite tlasitko 7.




Help for EZ-Guide 500 Main Screen

To use the actio
screaen:

icons,

-Press @ or (¥) to select the icon. ) o
-Press @ to select the icon.

The following table lists all of the action

n icens on the right of the =

Fechaze e Seznal

¥ I s
szmoll. Press &) to leave Help.

Napowda pro h

lavni obrazovku systému EZ — Guide

Chcete-li pouzit funkéni ikony na praveé strané obrazovky:

- stisknutim ¥ nebo A zvolte pFislusnou ikonu,

- stisknutim OK ji aktivujete.

V nésledujici tabul

Klavesami A a V¥

ce je uveden seznam furkkich ikon.

prochazejte seznamem. Klavesou OK z napégy odejdete.

PrisluSenstvi, které si nizete objednat

POLOZKA POPIS
Pristroj mize mit d¥ antény:
- anténu Agl5 pro samostatné a volné opravy WAASBES DGPS,
- anténu o fesnosti Z pro opravy OmniSTAR XP/HP nebo RTK.
Anténa
Poznamka:NepouZivejte degkovou (,patch“) anténu ufenou pro zéizeni EZ
— Guide 250 se #&enim EZ — Guide 500.Ttyto antény totiz maghé napti.
Klavesnice KdyZ si nainstalujete dalkovou klavesnici, kter& jgopordeném pisluSenstvi,
dalkového maZete pistroj ovladat, aniz byste kmu neli piistup. Sest tiitek na
ovladani klavesnici odpovida Sesti tidkim na gednicast fFistroje.

Zdokonaleni (aktualizace)

Navigaini systém EZ — Guide 500 |z&mmjit k:

* pomocnémuidicimu systému EZ-Steer®,

+ automatickémitidicimu systému AgGPSAutopilot (TM),

» automatickému aplikenimutidicimu systému EZ-Boom (TM) 2010 (kde méa
naviga&ni pristroj verzi firmwaru 2.00 nebo vyssi).

Informace o pojistkach

Zatizeni EZ — Guide 500 ma &yojistky:




UMIST ENIi POJISTKY

POPIS

V konektoru zapalove cigaret silovéhoifvodniho kabelu (P/N

62818)

Sklerena patronova pojistka
30A

V drzaku pojistky na silovém kabelu (P/N 62817)

dpPid pojistka 10 A

Poznamka:Obe¢ pojistky si niZze vyrdnit sdm uZivatel.

Vymeéna pojistky 30 A

1. Vyhledejte spodek zasuvky cigaretového zapaleve konci kabelu.

2. VysSroubuijte koncovoﬁeEiélgu tam, kde vystupuje odpruZeny kolik. Dejte poatwyste po

sundéani koncovéepicky

olik neztratili.

3. Vyndejte starou pojistku.

4. VloZte novou pojistku a zaSroubujtepicku zpatky na zastku.

Vymeéna pojistky 10 A

1. Otevetecepicku na drzéku pojistky.

. Vytahrste starou pojistku.

2
3. VloZte novou pojistku.
4

. Zawetecéepicku na drzaku pojistky.

Informace o zapojeni

Sériovy port DE-9M naibstroji EZ — Guide 500 nese nasledujici informaaajpojeni kolik:

POLOZKA | POPIS

1 Udalost ke klavesnici (pro
signalizaci zvukového signalu)

2 RS-232 Rx

3 RS-232 TX

4 Vstup vrgjSiho spinge

2 Datové uzemeni

6 Vstup udaj klavesnice dalkového
ovladani

7 Hodiny klavesnice

8 Vngjsi vystup (radarovy impuls)

9 Napéjeni klavesnice dalkového
ovladani

Instalace

Prvni krok: instalace drzaku pristroje




1. Zvolte v kabir vhodné misto proifstroj. Musi tam byt §jaka montazni lista, kam by se dala
instalovat RAM.

2. Sedrte si na sedadlidice a drzte fistroj na mist, které jste si zvolili, aigswdcte se, Ze
k nému mate pohodinyifstup.

Druhy krok: instalace antény

Poznamka:Abyste zabranili jakémukoli ruSeni signalu GPSj#bna to, aby byla anténa GPS
minimalre ve vzdalenosti 1 metr od jakékoli jiné anténe{w rozhlasovych antén). &e dojit

k ruseni, i kdyz vase vozidlo pracuye vzdalenosti mensi nez 100 m od jakéhokolirigleého
vedeni, antény radaru nebeéze pro signal mobilnich telefén

Instalace antény o vysoké fesnosti Z +.

Vyhledejte vhodné misto pro instalaci antényedmicasti stechy vozidla.
1. ZaSroubujte magneticky drzak do antény.
2. Na montaznim zé&eni sundejte ochranné kryty z lepicich gask

3. Pripevrite lepicimi paskami montézniizzeni ke sese vozidla. Zajiste, aby byla
montazni destka ve stedu stechy vozidla.

4. Pripojte k antén Sru.
5. Vlozte magneticky drzak (s anténou)mo do montazniho ta&eni vozidla.
6. Natahrtte druhy konec antény dovihkabiny.

Instalace antény Ag 15

Vyhledejte vhodné misto pro instalaci antényedmicasti stechy vozidla s vysednim
Zleva doprava.

1. Na montaznim zZ&eni sundejte z lepicich pds&chranny kryt.

2. Pripevréte lepicimi pasky montazniiiaeni ke desSe vozidla. Zajiste, aby byla
montazni destka ve stedu stechy vozidla.

3. Pripojte k antén sauru.

4. VloZte magneticky drzakipmo do montézniho #&eni. Ti magnety uloZzené ve
spodnicasti antény ji udrzi na mést

5. Natahrte druhy konec antény dovihkabiny.

Treti krok: p¥ipojeni kabeli pristroje

Na nasledujicim obrazku vidite zékladni anténurdigaraci zapojeni:



POLOZKA | POPIS

1 Anténa (P/N 60600-01 pro DGPS nebo P/N 57200r6@mniSTAR/RTK)
2 Anténni &ara (P/N 50449)

3 Klavesnice dalkového ovladani (mozritkpupit — P/N 66030-00)

4 Silovy kabel (P/N 60198 nebo P/N 62817)

5 Pivodni $ira (P/N 62818)

6 Do givodu proudu (zapalo¥eigaret)

7 Fristroj EZ — Guide 500 (stelnd listavzadu)

1. Pripojte kabel do zasuvky napajeni na zadni stpiistroje.

Poznamka: zajistte, aby kabel stifoval na zadni stranu/fstroje rovné — nikoliv v jakém
ahlu.

2. Pripojte dwiru antény k gislusné anténni zasuvce.
3. Dotahrete pevig konektor kabelu az na maximum.
4. Druhy konec kabeluijpojte k zapalové cigaret ve vozidle. istroj se zapne,

Pozor! Neodpojujte nebo néjpojujte Zadné kabely neli@dici systém EZ-Steer500, kdy#sproj
Lightbar pracuje. Ped pipojenim nebo odpojenim kabelu vZdy systénrivejdypute.




Krok ¢tvrty: zapojeni pristroje Lightbar
Chcete-li pistroj zapnout, zastre $iaru do zapalowée cigaret.

» Pokud je zapalovacigaret zapojenips zapalovani vozidla, vioZte zapalovaciedi
a zapwte zapalovani vozidla.rRtroj za&ne byt napajen a zapne se.

» Pokud zapalovacigaret neni zapojerigs zapalovani vozidla, proud jde ddésproje
vzdy, kdyZ je zasunuty kabeliiBtroj ¢erpa uéitou energii, i kdyZ je vypnuty, proto
jej odpojte od zdroje napajeni, pokud nebudetediozio delSi dobu pouZivat, abyste
zabranili vybiti baterie vozidla.

Vypinani pristroje
Chcete-li pistroj vypnout, vytahéte ivodni kabel ze zapalova cigaret.
Pripojeni spinate pokryti

1. Pipojte j pistroji propojovaci kabel.

2. Pripojte samii konektor typu WeatherPack (s@ist dodavky) k vodiim spinge (netvdi
souwast dodavky).

3. Konfigurujte spindé na ¥istroji.

KdyZ je spin& spojen (zapnut) dochazi k protokolovani pokrytiyKje rozpojen (vypnuty),
k protokolovani pokryti nedochazi.

Pozor! Zajistete, aby neSel proud ani do jednoho vediPokud to bude nutné, pouZijte relé.
Pripojovani propojovaciho kabelu k gistroji

Spina pokryti si vyZaduje jeden z uvedenych propojoMagizbel s trojkolikovym konektorem typu
WeatherPack:

» externi propojovaci kabel (P/N 52033)
» externi propojovaci kabel (pravouhly konektor) (R/2Y49).
Pripojeni samiiho konektoru typu WeatherPack k vodiam spinate
1. Stahrte asi 1 cm izolace z vatii spinge.

2. Protahsrite kazdy vodi spin&e hrdlem kabelu:

3. SloZte (olemujte, nakatte) svorky @islusSnym nastrojem o vhodné velikosti nebo et
potom gripdjejte konektorové svorky k vailj abyste si zajistili bezgaé spojeni.



4. Vlozte vodie se svorkami a kabelovymi zfty do gisluSnych otvar saméiho konektoru
typu WeatherPack:

» zemni svod — otvor B v konektoru
» vodi¢ spind@e - otvor C v konektoru.

Pozor! Zajistete, aby neSel proud ani do jednoho vediPokud to bude nutné, pouzijte relé.

5. Zasuite samii konektor do satiiho na propojovacim kabelu:

i 18-

Aktivace spinae na pristroji

Na hlavni navigéni obrazovce:
1. Tiskrete ¥, dokud si nezvolite ikonwiz orig. — kli¢ na matice).
2. Stiskréte OK. Objevi se vam obrazovkonfigurace
3. Preswdite se, Ze pol&lser Modeg(uZivatelsky rezim) je nastaveno na pakiso(Advanced).

4. Zvolte System / Guidancésystém / navigace). Objevi se vam obrazdska&dance(navigace).



Minimum turn radius selection Automatic =]
Clear Nudge at Swath End off
Coverage On/Off Delay 0.0s
|Coverage Logging Engaged
Reset Nudge Mo =
Nudge Increment 2"
& |Look Ahead ls~¥

Select the method that will be used to control
coverage logging

Navigace
Volba minimalniho poloméru otacky Automaticka
Jasné posteni na konci pokoseného pruhu Vypnuto
Zpozdéni zapnuti/vypnuti pokryti Aktivovano
Resetovani postteni Neni
Piirastek postéeni 2" (asi 60 cm)
Pohled dogredu 1ls

Zvolte zpisob, ktery budete pouZivat pfi@eni protokolu pokryti.

5. Zvolte Coverage loggingprotokol pokryti) a stiskite OK. Objevi se vam tato obrazovka:

Coverage Logging

[Disabled

€I |Manual

Disable coverage logging

Protokol pokryti

Dezaktivovano
Aktivovano
Spin&&
Dezaktivace protokolu pokryti
6. Tiskréte tletitko ¥, dokud nezvolit&witch(sping), pak stiskite OK.
7. Pokud to bude nutné, nastavte uZivatelsky rezirmzma snadny (Easy).

Nyni je protokol pokryti nastaven tak, Ze se zajgdg? stisknete spica



Zaciname provoz
Rychly privodce (wizard) zahajenim provozu
KdyZ zapnete fistroj, objevi se automatickyipitaci obrazovka:

Welcome to EZ-Guide 500
Welcome to EZ-Guide 500 lightbar

ﬂ guidance system. o

To get you started the following wizard
will guide you through the initial setup
process,

Press @& to continue

Vitejte v navigaénim systému EZ-Guide 500

Zahajeni provozu vam usnadni nasledujici pivodce (wizard), ktery vas provede celym
procesem pd@ate¢niho nastaveni.

Stiskrete tlatitko OK. Objevi se rychly givodce.

Tento pfivodce ma #kolik nastavovacich obrazovek, které vam umoznfigoraci dilezitého
nastaveni five, nez vyjedete.

Béhem navodu rizete kdykoli stisknout furtai tlacitko a proces opustit. Systém bude pouZivat
veSkera nastaveni, ktera si zvolite. Poktldera nezvolite, bude systém vyuZzivat posledni
realizované nastaveni.

KdyZ budete poprvéifstroj nastavovat, dokéete celého fivodce.

Language

Press @ or (@ to :
1 —| €| select your o

preferred language Portugués
— @ A =)
Francais
3— @ &
Display text in English

Jazyk

Tisknutim tla¢itek ¥ aA si zvolte jazyk, ktery chcete:

angli¢tina
portugalstina
Sparglstina

francouzstina



Zobrazte text v adtihi¢.

POLOZKA | POPIS

1 Odchod z navodu

2 Vesta¥na napovda

3 Preskdait privodce a
za&iit jizdu

Chcete-li upravit nastaveni, tak:
1. Tiskréte ¥ neboA a zvolte si spravnou hodnotu.
2. Stiskréte OK, ¢imz ukortite volbu a mzete pokraovat dal.

MuZzete si zvolit, zda chcete, aby se rychliadce objevil, az {5t zapnete fistroj, nebo nikoliv.
Pokud zvolite moznost, Ze se navdidgpuStni neobjevi, pivodce se feskai a prvni obrazovka
bude hlavni navigani.

Chcete-li po spushi toto nastaveni z#nit, spuste rychly navod z meniConfiguration / Quick Start
Wizard

Po doko®eni rychlého pivodce se vam objevi hlavni navigd obrazovka.

Polozky na hlavni navig&ni obrazovce
1
I |

E ——
5 — /
£ —
Press @ to show configuration menu
3
Rychlost: 3,4 mile/h (= asi 5,5 kin/h
Po stisknutDK piejdete na menu konfigurace.
POLOZKA | NAZEV POPIS
1 Text oznaujici stav Na hlavni navigai obrazovce jsou dva texty ozigci
stav. Text vlevo ukazuje vzdalenost vozidla od gawii
piimky, text vpravo ukazuje aktualni rychlost vozidla
2 Akeni ikony Jak pracuji tléitka
3 Tipy/ zpravy Panel Tipy/zpravy vysitluje funkce ikon a dava
. doporweni pro jizdu.




4 lkona stavu USB UkaZUJe stav meChanlky USB:
zelena — mechanika je instalovanaignavena,

oranzova — mechanika je instalovana, aletjpgbiha
zavadni,

¢ervend — mechanika chybi

5 Funkeni ikony Jak pracuji tléitka

6 lkona kva“ty GPS UkaZUJe kvalitu S|gnalu GPS
zelena — signél je vifsluSném rozmezi,

Zluta — signal je fitomen, ale je mimo rozsah nastaveni
kvality pristroje

cervend — zadny signal neni.

RezZimy zobrazeni

KdyzZ jedete po poli, mate k dispozici dva pohledy:

PERSPEKTIVNI POHLED PUDORYSNY POHLED

Trojrozmerny pohled na pole Pohled na pole shora

Ve standardnim nastaveni se pohl&zpa z pdorysného na perspektivni, kdyz vstoupite do pole.
Rezim pohledu rizete zngnit v pokrasilém rezimu.

Uzivatelské rezimy
Naviga:ni systém fistroje ma dva uZivatelské rezimy:

REZIM POPIS

Jednoduchy Omezeny naipstup k nejjednodussim viastnostem.
K dispozici je méa ikon.

ZjednoduSeni moznodidice (nap. vytvaeni navigani primky je snazsi).

Pokraily UZzivatel ma pistup ke vdem nastavenim.




Jednoduchy reZzim pouzivejte tehdy, chcete-li slizgohémaradka a rychle zait jizdu.
Zména uzivatelského rezimu
Zména z jednoduchého reZimu na pakha

1. Zvolte Configuration/User ModeObjevi se vam obrazovkeivatelského rezimu:

User Mode

o Advanced a

&

Choose Easy mode for access to the minimum set
of options needed to operate EZ-Guide 500

Uzivatelsky rezim

Jednoduchy
Pokrogily
Zvolte si jednoduchy rezim a budete niispup k minimalnimu nastaveni pebnému

pro provoz zézeni EZ — Guide 500

2. Zvolte pokraily nebo jednoduchy rezim a stigke tlatitko OK. Objevi se vam znovu hlavni
navigani obrazovka affistroj bude ve vami zvoleném rezimu.

Zména jasu os¥tleni pozadi
Chcete-li zrgnit jas os¥tleni pozadi, zvolt€onfiguration / Backlight.
Zména jasu swtelnych diod LED
Chcete-li sé&dit jas diod LED na fistroji, zvolteConfiguration /LED Brightness
* P¥i intenzivnim slunénim s\¥tle jas zvySte, aby byly diodyetelrgjsi.
» KdyZ bude ¥tSi tma, nafiklad @i soumraku, mzete sniZit intenzitu jasu diod.

Oprava hodnot naviganiho systému GPS
Pri standardnim nastaveni jéigiroj EZ — Guide 500 konfigurovan tak, Zgima tyto volné opravy:

OBLAST OPRAVA

Severni Amerika WAAS

Evropa EGNOS

Tyto opravy zajiguji presnost pozice 15 aZz 20 cm .
Chcete-li zngnit opravu GPS (n&fklad konfigurovat RTK nebo OmniSTAR VBS/HP/XP) atte



Configuration / GPS Setup / GPS Correction Source.

Navigace v jednoduchém rezimu

Uvod k navigaci

Pristroj EZ — Guide 500 pouziva k navigovéary na obrazovce — dupiimé, nebo zakvené. Tyto
cary se nazyvajhavigaéni primky. Nejjednodussi typ navigai piimky je pfimka AB. Chcete-li
vytvorit ngjakou imku AB, definujte vychozi misto (bod A) a kamé misto (bod B). Jakmile tyto
body definujete, nakresli sé¢imka mezi nimi. To je vaSe hlavédra (rozvodnice).

s

piimku, @istroj ji zkopiruje, a vytvii dalSi navigani primky.

Kdyz si nadefinujete prvni navigja

Press & to pause guidance

Po stisknuti OK se navigacégpusi.
Vzdalenost mezi navigénimi p¥imkami

Kdyz zanete definovat fifmku, udate $ku zaizeni gipojeného k vozidlu. Tatoia se pouziva

k vypaitu vzdalenosti mezi navigaimi prfimkami. Pokud nechcete, aby byl&aimezi navigenimi
piimkami pgesré stejna jako $ka pipojeného z#zeni, niizete nastavitigsah (pekryti) nebo
pieskaeni.

Souvraté
MuZete si uloZit hranici souvrati a nastavit navigaeini nebo rizete pracovat bez souvrati.

Pohled na obrazovce

Pokud ukazuje hlavni navigjai obrazovka perspektivni pohled, jsainiky ozn&eny giznaky, které
[© popisuji.

Press &) to pause guidance

Stisknutim klavesYDK navigaci perusite.



POLOZKA POPIS

Hlavni ¢ara, kterou jste si vytvdi, a fadky, které jsou na ni zaloZené.

A B (Patéteini bod) A a (koncovy bod) B na hlawtéie.

Prvnitadek vlevo od hlavrifary. (Snér ,vlevo“ se vztahuje ke sénu hlavnicéry,
nikoli k sowasné poloze vozidla).

Aktualnitddek a ozngeni je oranzové.

Poznamka:V ota’ném schématu jsa@dkycislovany od gedu, nikoliv od prvniho
radku.

Druha gimka vlevo od hlavndary.

Ridime se podle navigace

Pristroj zobrazuje navigaci na dvou mistech:
* na diodach LED,
* na obrazovce.

Orientace podle diod LED

Termin ,diody LED" znamen#&dek 31 diod umishych nad obrazovkou. Rozsvicené diody ukazuji
polohu vaseho vozidla vzhledem k zamysSlené nawigaimce. Jak se poloha vozidla vzhledem

k naviga&ni primce néni, rozs¥ceji se diody vice nalevo nebo napravo. Pomoci @ikaiskate
presnou orientaci, pokud nastavite odchylku nebs @lidzeni nebo profigsnou navigaci u rovnych
radka.

POLOHA VOZIDLA VZHLED SV ETELNE LISTY

Vozidlo je gimo na

navig&ni piimce _ i o . o
Ti stredni s¥telné diody ukazuji, ze vozidlo je n&mpce.

0000800000008000000000000000000




Rozsvicené diody LED se posunuly doprava. To znamense

o . vozidlo odchylilo doleva.
Vozidlo je mimo navigéni

primku obr. viz. orig. str. 19

Poznamka: Zde se'@dpokladd, Ze je rezim diod LED nastaven na
Chase (standardni nastaveni). Pokud je tento reastaven na Pull,
diody LED se posunou doleva, kdyZ se vozidlo oddbidva.

Navigace na obrazovce

Obrazovka fistroje ukazuje polohu vaSeho vozidla na poli, gavii primku a vzdalenost odchylky,
a tak vite, do jaké miry musite svou polohu opravit

(== wia BR
Press & to show configuration menu
Chcete-li se podivat na menu konfigurace, stisktaitko OK.

POLOZKA POPIS

1 Vzdalenost odifimky
2 Naviga&ni piimka
3 Poloha vozidla

Naviga¢ni schémata

Swtelna lista pistroje EZ — Guide 500 obsahuje sedm nawngzh schémat, a proto siiete vytvdit
takovou navigaci, ktera vyhovujégborysu pole.

Piimka AB

N1

Ptimka AB je nejjednodussim schématem. PouZivejtefiitnku, kdyZ si nepéebujete definovat
souvrak a chcete jezdit po poli roen

Chcete-li si sestrojitipmku AB, stanovte si vychozi bod (A) a kéng bod (B). Pak se vdm zobrazi
piimka AB jako¢ara mezi&mito dwma body.



SCHEMA PRIKLAD

B

e

A N Press @& to reset guidance and start or select field

Stisknutim tlaitka OK resetujte navigaci a nastartujte
nebo zvolte pole.

Poznamka:Pokud je vozidlo na navigai pfimce, pimka se protahne o jeden kilometed bod A a
1 km za bod B. Tim se usnadni ZigtalSihoradku a navrat najmku po otéce.

Zobrazeni piimky AB
1. Najed'te do vychoziho bodu hlaviaary.
2. Nastavte bod A takto:
a) Tisknete tlatitko A neboV, aZ se dostanete na ikoAu
b) Stiskrete tlatitko OK. Tim jste nastavili bod A.
3. Jal'te do druhého bodu tétdimky.
4. Zvolte ikonuB a stiskrite tlatitko OK. Pak se vam objevi hlavidra AB

5. Otoite se doleva nebo doprava na dalSi pokos. Kdybsenete k dalSimtadku, objevi se
vam na obrazovce a zbarvi se orarzabyste vdéli, Ze je zvolen.

Piimka A +

A + je rovrez rovna pimka. Je definovana jedinym bodem e (bodem A) a sénem gFimky.




SCHEMA PRIKLAD

Press @& to Zzoom map view

Stisknutim OK si pFiblizite pohled.

Pokud chcete vytvit piimku typu A +, vioZte sir

A+ Heading

o 60.000°
[ > ]

Press @) or () to change heading, @ to alternate

000

integer and decimal, & to accept or (i) to cancel

Smér primky A +

Stisknutim klaves ¥ nebo A ménite smeér. Tlaéitkem Ill m énite celéd a desetinnisla, tlagitkem
OK prijimate danou hodnotu a tlatitkem 1 ji ruSite.

Zakladni snar je stejny jako u fedchazejici fimky AB. Toto schéma je uziteé, kdyzZ patebujete
navigaci gesreé rovnol®znou s poslednitfmkou AB, napiklad kdyz:

» jedete na sousedni pole,
e zobrazujete Pmku AB na silnici vedouci k poli,
» prejizdite rjakou @ijezdovou komunikaci na poli.
Pfimka A + gesahuje o 1 kmipd a za bod A.
Zobrazeni pfimky A +
1. Najed'te do vychoziho bodu hlavisry.
2. Nastavte bod A takto:
a. Tisknste tltitko A neboV, aZ se dostanete na ikoAu

b. Stiskréte tlatitko OK. Tim jste nastavili bod A. ProtoZe jste jiz nadtamér,
objevi se vam na obrazovce hlavara AB.




3. Sledujte pimku AB jako navigaci do prvnihiadku.

4. Otocte se doleva nebo doprava na dédsliek. KdyZ se posunete k dalSiradku, objevi
se vam na obrazovce a zbarvi se oratizabyste ¥déli, Ze je zvolen.

Identick& k¥ivka
Schéma identickérkvky zaznamenava vasigsnou cestu mezi body A a B, nikoliv rovnaingku.

VSechny navigéni piimky budou odpovidat hlavnfikce bez ohledu na to, kam vozidlo zajelo. Toto
schéma kvky pouzivejte tehdy, chcete-li na poli pracovahirnych Kivkach.

SCHEMA PRIKLAD

== |(gg0 | [ 20 ]
Press &= to zoom map view

Zobrazeni identické krivky
1. Najdte do vychoziho boduriky.
2. Nastavte bod A takto:
a) Tiskrete tlatitko A neboV¥, aZ se dostanete na ikoAu
b) Stiskréte tlatitko OK. Tim jste nastavili bod A.
3. Jelte po péateni kiivce.
4. Zvolte ikonuB a stisknite tlatitko OK.. Na obrazovce se objevi hlawdira.

5. Otatte se doleva nebo doprava na disliek. Kdyz se posunete k dalSiradku, objevi se
vam na obrazovce a zbarvi se orarzabyste wdéli, Ze je zvolen.

Adaptivni k Fivka

Schéma adaptivnifivky je podobné identickérkce. Poskytuje navigaci pdikce. Schéma adaptivni
kiivky ovSem po kazdéréddku aktualizuje navigaci, aby se zohlednila kadizhylka, kterou jste
ucklali.

Souvisle se zaznamenava vaSe cesta a poskytugacawdpovidajici posledni céskterou jste
vykonali.

SCHEMA PRIKLAD




Press @ to set B point at current location

KiisitimOK nastavite bod B s@éasné polohy.
Existuji dva zfisoby definice adaptivnichikek:
+ Stanovte body A a B.

» Stanovte bod A a wtkjte zatéku do protismiru na dalStadek (ktery se zjisti
automaticky.

Metoda, kterou pouZijete, zavisi na nastavenf@yidni automatické zaty do protisnéru.
Zména nastaveni zji¥#ovani automatické ot&ky do protisméru

Poznadmka: Chcete-li zémit zjisr’ovani automatické otéky do protisnéru, musi byt gistroj
v pokragilém rezimu.

1. ZvolteConfiguration / System / Guidand@bjevi se vam obrazovka navigace:

Guidance
overage wn/uJ delay . US &

o Reset Nudge No

Nudge Increment 2"

Look Ahead 1s

LED Mode Chase

LED Spacing 12
@ [(Auto U-Turn detection )

When On, Peoint B is automatically set when a U-
turn is detected in the Adaptive Curve pattern

Navigace
Zpozdni zapnuti/vypnuti pokryti
Nulovani posuvu
Krok posuvu
Pohled dofedu
Rezim diod LED
Rozte diod LED

ZjiStovani automatické otly do protismdru (Kdyz je zapnuto (On), nastavi se automaticky
bod B, kdyZ je ve schématu adaptiviivky zjiSténa réjaka protisnérna zatéka.

2. Nastavte automatické zjgvani zatéky.

Zobrazeni adaptivni kifivky



Existuji dva zfisoby pouzivani schématu adaptivtivky:

* Automaticky: nastavte moznagfiSrovani automatické otéy do protisrdru na On
(zapnuto) a pak prodée tuto zatéku, ¢imz vytvaite novyradek.

* RwWwné: nastavte moznogjisSfovani automatické orky do protisraru na
Off(vypnuto) a potom nastavte bod B na konec kaddatku,éimz vytvaite
radek dalsi.

Adaptivni k Fivky s automatickym zjistovanim ot&ky
1. Najelte na vychozi bodikvky.
2. Nastavte bod A takto:
a) Tiskrete tlatitko A neboV, aZ se dostanete na ikoAu
b) Stiskréte tlatitko OK. Tim jste nastavili bod A.
3. Jel'te po paéateni kiivce.

4. Na konci prvni Kvky udklejte zatéku do protisniru. Systém tuto otku zjisti a
vygeneruje dal§adek.

Adaptivni k ¥ivky s ruénim zjistovanim ot&ky
1. Najel'te na vychozi bodikvky.
2. Nastavte bod A takto:
a) Tiskrete tlatitko A neboV¥, aZ se dostanete na ikoAu
b) Stiskrete tlatitko OK. Tim jste nastavili bod A.
3. Jel'te po paéateni kiivce.

4. Na konci prvni Hvky zvolte ikonuB, ¢imz nastavite bod .BBystém vygeneruje dalsi
fadek.

5. Pokréuijte v jizd® potadcich a nastavte bod B na konci kaZzdiéutku.
Pouziti schématu adaptivni Kivky k hledani radku

1. V pokrailém rezimu zvolteConfiguration / System / Guidanagak nastavtuto U-
Turn detectioma Off (vypnuto).

2. Resetujte navigaci:

a) Vlozte Siku zaizeni (nastroje).

b) Vytvarite navigé&ni piimku vychazejici ze schématu adaptiviiviky.
3. Nastavte na konci kaz#éédky bod B.

4. Otate vozidlo smirem k dalSimdadku. KdyZ bude vozidlo na pol@wi cest ot&kou,
objevi se vam navigace podél dalSfhdku.



Otaceni (jezd&ni dokola)

Toto schéma pouzivejte na polich, ktera jsou zaviaiza z centralniho mista &éim zdroje. U
tohoto schématu dixete @dlat soustedné kruhy okolo takovéhoretlového zdroje.

SCHEMA PRIKLAD

Press & to zoom map view

s

Stisknutim OK si pFibliZite pohled.
Zobrazeni schématu otéeni
Poznadmka: VZdy nastavte hlavaéru k vrgjSimu okraji pole.
1. Najelte na vychozi bod oténi.

v £

2. Nastavte jedno kolo vozidla na vyjetou kolepanic¢ast vozidla k ramenu aténi.
Pokud netvti pole cely kruh, zadrdast vozidla ma byt obracena ke kraji pole.

3. Nastavte bod A:
a) Tiskrete tlatitko A neboV, aZz se dostanete na ikoAu
b) Stiskgte tlatitko OK. Tim jste nastavili bod A.

4. Jezdte kolem pole. UdrZujte kola vozidla ve vyjeébé koleji. S¢¥telna liSta vam jest
neukaze navigaci.

5. Kdyz jste ujeli minimal&jednuétvrtinu obvodu kruhu, zaznamenejte bod B. Na
swtelné iS¢ se objevi navigmiradky.

6. Zat@te doleva nebo doprava na d&idek. Kdyz dojedete k dalSindadku, objevi se
na obrazovce a zabarvi se do oranZzowaz poznate, Ze jste jej zvolili.

7. Ridte vozidlo tak, aby byly rozsvicené diody LED nateirg list¢ vystedovany,
kdyz jedete pdadku.

Souvrat’

Schéma souvratvam umo#uje stanovit hranice (,souupschématu i navigai piimky tam
obsaZzené. PouZivejte schéma sodyiiyste ziskali prostor na 6&i. Definici souvrat
zanéte stanovenim vnitni navigaéni pFfimky tak, jak jezdite po souvragotom souvra
dokortete.



SCHEMA PRIKLAD

A
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Press & te show configuration menu

U schématu souvramazete n¢nit dvé schémata:

* Poset okruhi,

e vnitini schéma (pouze v pokiiem rezimu).
Pocet okruha

Kdyz vytv&ite souvrd, musite si stanovit celkovy pet okruhi (véetrg hlavni souvrat). Tim se
definuje Sfka souvral.

Headlands Circuits

O 2 circuits

006 ¢

Press (@) or () to change the number of headlands.

Press & to accept or (1) to cancel,
Okruhy souvraté

2 okruhy

Stisknutim tlgitek A nebo¥ meénite p@et souvrati.

TlacitkemOK hodnotu akceptujete, tidkeml ji rusite.




Poznamka:Ay jiz vytvaite jakykoli pdet okruhi, definujete pouze ¥j$i souvrd. Vnitni okruhy
souvrat jsou nakopirovany zipodniho okruhu.

Vnit¥ni schéma

Vnitini schéma je schéma nawgéch gimek uvnit souvrati. V jednoduchém rezimu je it
schéma automatickyimnka AB. V pokra@ilém reZzimu mate volbu ze dvou ze dvouttygzhémat:

POLOZKA | POPIS

Piimka AB | Vytv&i standardni rovnafznéradky uvnit souvrati

77 7 v 2

A+ Vytvaii rovnoleznéradky v fedem stanoveném
smeru

Zakoné&eni souvrag
Poznamka:U vnitniho schématu musite definovat hlagriu, neZ souvradokorzite.
Pro ukorteni definice souvrati wikjte jednu z nasledujicicléei:

« Jaf'te souvrati, aZz se vratite na vychozi bod. Kdydastanete do kruhu kolem
pocateiniho bodu, souviase dokotii automaticky.

» Jel'te pocésti souvrati a pak zvolte ikonu (viz orig.). Saatvse dokotii piimkou
vedouci od polohy vozidla Zpk vychozimu bodu.

Nova volba souvrati

KdyZ pouzivate schéma souvratigiete vidgt bud’ souvra nebo vnitni schéma, ale ne ®lmajednou.

Viditelné je schéma souvrati Viditelné je vnikni schéma

Kdyz jedete podle vnihiho schématu a chcete setgpodivat na souvraudctlejte jednu
z nésledujicichaci:

* Vjedte na souvrapied prvnim vnitnim pokosem nebo po poslednim tmiin.
Automaticky se vam objevi souvta

» (Pouze v pokrdlém rezimu). Vjel'te do souvrati a pak pouZijgelect AB Lingzvolte
piimku AB), ¢imZ znovu souvitazavedete.



Zaznamenani souvraé
* Pokud je vnitni schéma fimka A+, gimka se objevi:
1. Najel'te na vychozi bod souvrati.
2. Zvolte ikonu souvrati (viz original) a stisgke tlatitko OK, ¢imZ nastavite vychozi bod souvrati.
3. Zanéte objizdt kruh souvrati.

Poznadmka:Abyste si zajistili rovné strany souvratigbete vyuzivat funkci pauzy. Vavné Useky na
krivkach.

4. Kdyz projizdite kruh, zvolte ikomdy, a nastavte tak bod A vasi navigaptimky.
* Pokud je vniini schéma A+, fmka je nastavena.
* Pokud je vnini schéma fimka AB, pokré&uijte v jizcE po souvrati. KdyZ dojedete ke druhému
konci vnitni navig&ni piimky, zvolte ikonuB, a nastavite bod B.

Kdyz jste definovali navigai pfimku vnittniho schématu, objevi se kolem vychoziho bodu stuvr
kruh startovniho bodu.

Poznamka:Pokud se vrétite na Zatek souvrati éive, nez definujete naviga pimku, nebude
souvra’ ukorrena.

5. Chcete-li souvraukortit, uklejte jednu z nasledujicicl¥ei:

» Jefte po zbytku souvrati a pak se tiado kruhu vychoziho bodu. AZ se do tohoto
kruhu vrétite, souvrabude definovana.

» Zvolte ikonu souvrati\iz original) a stiskite OK. Souvrd se ukogi ptimkou
vedouci od polohy vozidla k vychozimu bodu.

Pak se objevi navidgai primka souvrati.

KdyZz vozidlo vyjede ze souvrati do vimf ¢asti schématu, v této vivit ¢asti budou navigai piimky
(ptimka AB nebo A+ podle toho, které vmt schéma jste zvolili).

Volny tvar

Navigaini schéma volny tvar® je poktité schéma, které vam umozni vyitemnoho pimek
rizného typu v jediném poli, abyste ziskali navigapbpli o jakémkoli tvaru. Musite zaznamenat
kazdou pimku, po které jedete, abyste mohli wiiv@alSi navigani piimku. MazZete vytvéet:

» zalivenécasti gimky,
* rovnécasti ve tvaru rovnychifmek AB.

Proto miZze byt schéma volného tvaru uZité pro vytvéeni nekruhovych spiral nebo navigéch
piimek o vice kivkach u poli nepravidelného tvaru.



SCHEMA PRIKLAD

'&ﬁ Offline: > 0* 03" Speed: 3.4 mph L

Press @& to zoom map view

MoZznostzaznamenavat volny tvar

KdyzZ jedete po Hvce, musite zaznamenavat svou cestu, aby mobialsa lista vytvait vasi dalsi
navigani primku. Existuje gkolik dalSich moznosti kontroly zaznamu cestitewou liStou.

POLOZKA | POPIS

Rueni Ikona(viz orig.) vdm umozni réni spu&ni zapisovani gaké Kivky volného tvaru
a ikona iz orig.) vam umozni ukafit zaznam reng

Pokryti Kfivka volného tvaru se zaznameriakazdé aktivaci protokolu pokryti.

Nastavovani moznosti volného tvafrde Forn):
1. Nastavte fistroj do pokra@ilého rezimu.

2. ZvolteConfiguration/System/Guidance// FreeForm Recording
(konfigurace/systém/navigace/zaznamenavani volh&ra).

3. Zvolte gislusné nastaveni.
Zapisovani kiivky volného tvaru
Je nutné zaznamenavat kazdyiradny piibeh, aby mohl pistroj vytvait dalSi navigani piimku.
1. Nastavte mozno&tree Form Recordin@zapisovani volného tvaru).
2. Najef'te na vychozi bodik/ky volného tvaru.
3. Zanéte protokolovat svou cestu:
* Zvolte ikonu iz orig.) a stiskite tlatitko OK.

* Pokud je reZzim zapisu volného tvaru nastavepalayti (coverage), zvolte ikonwig
orig.) P¥i zapisovani vasi aktualni cesty se objevi ikormasoavani volného tvarwiz orig.)
Abyste ziskali navigaci na dalSitpezd, musi byt tato ikona zelena.

4. Projelte kivku. K zaznamenavaniimych c¢asti Kivek volného tvaru rizete vyuzivat pauzu. Viz
Rovné Useky naikvkach

5. Kfivku volného tvaru izete zakotit jednim z nasledujicich apohi:



* Proved'te ostrou zatgku do protisniru.
* Zvolte ikonu (viz orig.) a stiskite OK.
* Pokud je rezim zapisovani volného tvaru nastanepokryti, stiskéte ikonu (viz orig.).

Poznamka:Kdyz je rezim zapisovani volnych tvarastaven na pokryti (Coverage)jfete
pro zaznamenavani pouzivat ikonu nebo (viz orig).

Definovani rovné primky AB v rdmci schématu volného tvaru
1. Zvolte ikonuA, ¢imZ nastavite bod A.

2. Jelte na druhy konecifimky.

3. Zvolte ikonu B, ¢imZ pimku ukorgite.

Navigace na zakivenych Usecich

Po definovani navigai piimky miZete ziskat navigaci ¢ma zmgisoby:

» Projed'te vozidlem ostrou zatkou do protismiru. Objevi se vam dalSi navigd
piimka.

» Pokud protokolujete kiné n¢jakou Kivku volného tvaru, zvolte furgki ikonu iz
orig.), (¢imz ukortite definovani aktualniipmky) a pak stiskéte tlatitko OK.

Kiivka volného tvaru se podoba adaptivtivke. Musite zaznamenaitikku na kazdém hijezdu,
abyste ziskali navigaci na dalStij@zd. Pokud vozidlo za sebou nekreésliu, neprotokolujete svou
cestu, a proto se vam neobjevi vaSe dalSi n&vigiimka. Nezar#ite si stavajici navigai primku
S navig&ni stopou, ktera je vid za vozidlem a ukazuje vaSi sasnou navigaci. Musite si vytkib
novou navigani primku.

POLOZKA | POPIS

1 Stavajici navigai piimka

2 Nova navigani piimka.




Navigace na rovnych Usecich

Kdyz jedete po rovnéifimce AB, nemusite svou cestu zaznamenavat, pretobavigani primky
vytvareji automaticky.

Ikona dalSi AB (viz orig)

Chcete-li pepnout z aktualni navigai primky volného tvaru na jinou, zvolte ikonu Next A@a(Si

AB). KdyZ zvolite tuto ikonu poprve, navigacgepkai na dalsi nejblizSitkvku. Volte tuto ikonu,
kdyz prochazite kterymikoli jinymi navigaimi primkami.

Abyste mohli tuto ikonu pouzit, musi byt vozidledmci jeden ad nasobku &ky radku Kivky
volného tvaru.

Na nasledujicimifkladu se podivejte, jak tato ikona funguje:

POLOZKA PRIKLAD

K dispozici mateit navigani primky.
Systém nyni ukazuje navigaci na nejbliz3
kfivce volného tvaru, ale vy chcete

~ L

navigaci natée, ktera se zataddoprava.

Aby navigace feskdaila na dalSi nejblizsi
kiivku volného tvaru, stiskite ikonu Next
AB.

©@e e’

Navigace peska@i nacaru, ktera se zaté
doprava.

Pouzivéani ki‘ivek volného tvaru ve spiralovitych polich (kolem @kola)

Pokud vytvéite spiralu ve sedu pole, objéte cely kruh a pak se uii@ na zéatek Kivky volného
tvaru. Pokraujte v zaznamenavani své navigacesty, kdyz jedete po spirdle&@eam ke stedu pole.

Pokud se na poli setkate §akou pekazkou, zapisujte dal svou cestuqbjizdni této pekazky a pi
dalSim pfijezdu se navigai piimka seéidi tak, aby to brala v Gvahu.



Pouzivani ki‘ivek volného tvaru na polich s ninicim se terénem

Zagénéte a ukoriete zaznam navigaci na konci kazdéhiggadu. Pokud jsou @wnavig&ni primky
velmi blizko sebe, pouzijte ikonu Next AB kgska@eni na spravnouipmku.

V jakémkoli bo& miazZete pidat réjakou rovnou fimku AB, chcete-li zopakovat navigaci rovné
primky. K piepnuti mezi rovnouifimkou AB a naviga&nimi ¢arami Kivek volného tvaru pouzijte
ikonu (viz orig.).

Ziskavani navigace
Ikona iz orig.) vdm umo#uje vytv&et navig&ni primky a z&it jizdu po poli.
Podle toho, jaké schéma zvolite, prditeenasledujici kroky:
1. Vlozte informace o vozidle.
2. Zvolte schéma.
3. Vlozte jakoukoli dalsi informaci o schématuKpd je to pateba).
a) Nastavte sém A+ (pouze u schématu A+),
b) Definujte pdet okruhii souvrat (pouze u souvray.
4. Definujte schéma na poli.

1. krok: VlozZeni informaci o vozidle

1. Na hlavni navigmi obrazovce zvolte ikonu (viz. orig.) a stigiaOK :
Implement Width

o |-_'| 60! 00" o

Press @ or (¥) to change the width.
Press &) to accept or (1) to cancel

Sirka néstroje (zatizen)

Sitku znenite tlasitky ¥ neboA.

Tl&itkemOK (daj akceptujete, tt&tkeml jej zrusite.
2. VlozZte Sfku z&izeni a stiskéte OK. Objevi se vam obrazoviaverlap/Skip ffresah, peska@eni).
3. Ucklejte jednu z nasledujicicléei:

* Pokud chcete, aby se va3ggady fesahovaly, stiskite A a vloZite vzdalenostesahu.



* Pokud chcete prostor mezijpedy, stiskite ¥ a viozte vzdalenostipskoku.
4. Stiskrite OK. Objevi se obrazovkeorward/Backward offsefpredni/zadni odchylka).
5. VloZte vzdalenost, o kterou jerizzeni odchyleno od antény, a stistaOK.
2. krok. Volba schématu
Poznamka:KdyZ si zvolite schéma, automaticky viiteonové pole.

1. Na obrazovce typ schémaRaftern TypeJisknéte tiatitko ¥ nebo A, dokud si nezvolite typ
schématu, ktery chcete vytito Podrobny popis jednotlivych schémat najdetapitole Schémata
navigace

2. Stiskrte OK.
* Kdyz jste zvolili A+, objevi se obrada snéru A+. Viz 3. krok.
* Kdyz jste zvolili souvita objevi se obrazovka okriilsouvrati. Viz 3. krok.
* Kdyz jste zvolili pimku AB, identickou kivku, adaptivni kivku, volny tvar nebo otéeni,
objevi se obrazovka hlavni navigdte? se rozjedete, podivejte se na 4. krok.
3. krok. Nastaveni jakychkoli dalSich informaci goFimce (pokud je to nutné).
Nastaveni snéru primky A+

Kdyz vytvéite piimku A+, musite definovat jeji sm

© 60.000° ©
o

Press (&) or (¥) to change heading, @) to alternate
integer and decimal, & to accept or (I) to cancel,

Stisknutim tlgitek A nebo¥ meénite snér, Il ménite cela a desetinidsla, OK udaj
akceptujetel odmitnete.

1. Na obrazovce sin+A tiskrete tlatitka ¥ nebo A, dokud se na obrazovce neukaze pozadovany

\

S,
Poznamka:Standardni sir je ten, ktery rla predchazejici fimka AB.

2. Stisk@te OK. Objevi se obrazovka hlavni navigace.

Stanoveni pd@tu kruh @ souvraté.

Kdyz vytvé&ite souvrd, musite stanovit get (o) kruti.



To je pa&et kruha, které budou vytvieny, aZz dojedete prvni okruh souvrati.

Headlands Circuits

Press (i) or () to change the number of headlands.
Press & to accept or (D to cancel.

2 (0)kruhy

2 circuits

1. Na obrazovce kruhy souvrati tigke tlatitka A neboV, dokud nebude na obrazovce poZadovany
pocet kruhi..

2. Stiskrite OK. Objevi se vam obrazovka hlavni navigace.
4. krok. Definice schématu na poli.
1. Najel'te na vychozi bod.

Poznamka:U souvrati stanovte vychozi bod a reizgse.
2. Nastavte bod A.
3. Jel'te po navigani piimce.

Poznamka:Chcete-li pesre definovat otéeni (pivot), dejte kolo vozidla do éstiniho bodu
vrejSiho okraje pole.

4. Zaznamenejte bod B (je-li to peba).

Poznamkat) souvrat zvolte ikonu\(iz orig.) nebo jete zpatky do kruhu kolem vychoziho
bodu.

5. Otate aridte se podle navigace.
Zapis (protokolovani) pokryti

Zapis pokryti nakresli barevny Utvar za vozidlebyste vidli plochu, kterou jste vyuZili. Kdyz
projedete plochou podruhé, barva plochy sérdnTo je uZiténé pro sledovaniipsahu (fekryti).

Zapisovani pokryti zahdjitéigizde stisknutim funkniho tlaitka (viz orig.):
» Ikona zapisu pokryti se zmi, coZ ukazuje, Ze je zapis aktivovan.
* Na obrazovceifistroje se nakresli zapsana stopa za vozidlem.
Stisknutim funkniho tl&itka (Mz orig.) zapis pokryti vypnete.

Poznamka:MuZe dojit ke zpo2di mezi dobou, kdy Zaete nebo skafite zapisovani pokryti, a
dobou, kdy nastroj skutie¢ zache nebo skafi pokryvani. Chcete-li to kompenzovaf;zete pidat



casové zpozhi ke kresleni zapisu pokryti, abyt®ina liSta ukazovalariesrji, co se ve skut@osti
déje. Zafizeni na to musi byt v pokitem rezimu. ViZpozdni zapisu pokryti.

Vytvaieni rovnych Useli naradcich souvrati nebo zakivenych
"Pri zapisovaniadki souvrati nebo zakrenychradki miZete vytvdet i rovné Useky:
1. Zvolte funkni ikonu iz orig.), ¢imz z&nete zaznamenavat rovné useky.

2. Projel'te Usek.

3. Zvolte akni ikonu iz orig.), ¢imZ zakowite zaznam rovného Useku a znovirede
zaznamenavatikku.

Ikona pauza / pokratovani

Kdyz zvolite ikonu pauzy, objevi se na obrazovek@’e vam fesné misto, kdy éha navigace
piestavku. To vam umozni, abystgkam jeli a vratili se na aktualni misto na polipiiklad gi
dopliovéani paliva nebo vypnuti vozidla na noc.

Press & to resume guidance

Vzdéalenost: Im
Stisknutim tlgitka OK navigaci obnovite.

Dva stavové texty nalie na obrazovce vam ukazuji vaSi &msnou polohu vzhledem k poloze pauzy:

POLOZKA | POPIS

Vzdalenost | Satasna poloha vozidla od polohy pauzy.

Smer Sowasny smir vozidla vzhledem K poloze pauzy. Nap
0° = ukazuje Fimo na polohu pauzy

180 = ukazuje pimo druhym srrem od polohy pauzy

Chcete-li pauzu v navigaci, zvolte ikoHua pak stiskéte OK.
Kdyz udilate pauzu v navigaci:
e Zobrazi se salasna navigmi primka, na které jste byli, i kdyz jedete na jitaglek.

» Funkce pauzy si zapamatuje vaSi polohu, i kdyZ ey@isételnou listu.



Navrat do polohy pauzy
1. Ot&ejte vozidlem, dokud nebude Udaj&ma 0,0 (tim sn#fujete gimo k poloze pauzy).

2. Jelte dogredu, dokud se poloZzka vzdalenostiit@fzi hodno& 0,00 m (0°00“). To znamen4, Ze jste
skoro zpatky u polohy pauzy. N&istroji by n€l byt vidét obrys vozidla fi pauze.

3. Nastavte vozidloifmo na tento obrys vozidla.

4. Zvolte ikonu Yiz orig.) a stisknutim tl&itka OK znovu zahdjite navigaci.

Pokrocily rezim navigace

Resetovani navigace

Ikonou iz orig.) vytvorite nebo vioZite pole nebdipku.

Chcete-li navigaci resetovat:

1. Zvolte ikonu Yiz orig.).

2. Stiskrite OK. Objevi se obrazovikaeset Guidancg@esetovani navigace).

Reset Guidance
Create New Field [

o Add AB Line

Select AB Line
o Select Stored Field

000

Press (¥ to create a new field

Vytvoreni nového pole
Pridani gimky AB
Volba gimky AB
Volba uloZzeného pole

TlacitkemOK vytvorite nové pole.

U kazdé moZznosti je jingada krok.

ZVOLTE ... ABY .... UVIDITE

Vytvoieni nového | tim vytvarite nové pole a pak vytyide navig&ni Vytvoieni nového pole

pole piimku nebo vlozZite nebo pimky

Pridani gimky AB | tim vytvadite navig&ni piimku v sodasném poli Vytvoieni nového pole
nebo pimky




Zvolte grimku AB

vloZte pedchéazejici navigai kiivku do réjakého
stavajiciho pole

Volbu primky AB

Zvolte ulozené
pole

i s

navigani primku nebo vytvéte novou

Volbu ngjakého pole

Vytvoreni nového pole neboifimky

Chcete-li vytvdit nové pole neboifimku, tak:

[N

2. Nastavte zézeni.

. Zvolte typ schématu.

3. Nastavte jakékoli dalSi pozadavky na schémlugh¢e to nutné).

4. Pojmenujte pole

5. Vlozte informaci

(pokud vyttite pole).

o udrzeni zaznamu.

6. Rozjel'te se a definujte navigai piimku.

Prvni krok: Volba typu schématu

Poznamka:Pokud je typ schématu a nastaverizani (nastroje) jiz spravné, stigka OK.

1. Stiskrte tltitko ¥ a zvolte typ schématu.

Create New Field

&) |Pattern Type Straight AB
Implement Setup 60" 00"

00 ¢QC

Press & to accept settings and continue to next
screen, or (v) to change settings

Vytvoreni nového pole

DalSi obrazovka

Typ schématu Rovna AB

Nastaveni nastroje

StisknutinDK akceptujete nastaveni a palupete na dalSi obrazovku,

nebo stisknutim ttedka ¥ nastaveni zemite.

2. Stiskrite OK. Objevi se obrazovka typu schématu.




Pattern Type
Straight AB

A+

Identical Curve
Adaptive Curve
Pivot
Headland
FreeForm

o
@

000

Straight AB Swaths

Rovna AB
A+

Identicka kivka

Adaptivni Kivka

Ot&eni

Souvrd

Volny tvar
Rovné&adky AB

3. Zvolte, na kterém ze sedmi typchémat chcete zaloZzit navigaci. PopEngch schémat poli
naleznete v odstavtlaviga:ni schémata

Treti krok: Nastavovani zaizeni (nastroje (pokud je poteba)

Néktera schémata navigace si vyZadujigefsi informace:

Pokud zvolite ... musite ...
A+ definovat souvra
Souvrat stanovit pdet okruhi.

Ctvrty krok: Pojmenovéani pole

Kdyz vytv&ite ngjaké nové pole v pokeilém rezimu, prvni obrazovk&onfirm Configuration
(potvrzeni konfigurace) zobrazi informace o nazelepVe standardnim nastaveni se ukazuji
moznostiClient a Farm(zakaznik a farma) podle toho, co jste vioZili oslpd:

Confirm Configuration

o Client Default Client o

Farm Default Farm
Field 011507 1118 EZ12345 o
Event Event 011507 1118 EZ12345

Press @ to accept settings and continue to next
screen, or (v) to change settings

standardni klient

standardni farma



pole
udalost

Chcete-li pole fejmenovat:

1. Stiskrte a zvolte si moznost Client, a pak stigtkrOK. Objevi se obrazovka klienta.

Client
!'Cr'eate Mew
o Default_Client o

JOHN SMITH

Vytvoite nového
Standardni klient JOHN SMITH
Vytvéeni nového jména
2. Zvolte jednu z nasledujicich moznosti:
* Vytvoite nového klienta — vloZte nové jméno,
* Jakakoli jiny vstup — pouZijte jiZ existujici.
3. Opakujte kroky. 1 a 2 pro farmu, pole a udalost.

4. Zvolte dalSi obrazovku (Next screen) a stishk@OK .

Poznamka:Pokud nazvy klienta, farmy a pole jiz existujbraai systém zpravurgmenujte
pole.

Péaty krok: VloZeni informaci o udrZzovani zdznamu
Poznamka:Tato vlastnost je dostupna u firmwaru verze 3.@dz®|Siho.

Objevi se druha obrazovkzonfirm Configuration.

Confirm Configuration

E

o Operator JOHN DOE a
EPA License Number 12345
Harvest Y ear 2007 = o
Farm Location SPRINGFIELD
Soil Conditions LOAM o
Temperature 41.0 °F =

Press &) to accept settings and continue to next
screen, or (¥) to change settings

Pokra¢ovani
Operator

Licenéni ¢islo EPA



Rok sklizné
Misto farmy
Padni podminky
Teplota

pigtito-hlinita p ida

Na této obrazovce iniete pidavat dalSi informace, které vdm pomohou udrzagaham.

POLOZKA

POPIS

Operétor

N&zev provozovatele vozidla

Licen¢ni ¢islo EPA

(USAXCislo vasi EPA licence k rozghi omezeného pouzivani nebo
herbicidi a pesticid zakazanych v daném stat

Rok sklizreé

Rok, kdy se maji plodiny sklizet.

Kde se farma nachazi

Okres nebo oblast, kde sefaachazi.

Vozidlo

Vozidlo pouZzivanéifpdanécinnosti.

Zatizeni (nastroj)

Zazeni gipojené k vozidlu.

Padni podminky

Popis stavuigy.

Typ pady Popis typu pdy na daném poli.
Teplota Sotiasna teplota (nastavena posuvnym selektorem).
VIhkost VlIhkost v procentech (nastavena posuvnylekserem).

Rychlost ¥tru

Piamérna rychlost ¥tru (nastavena posuvnym selektorem).

Smer vétru

Piimérny smer vétru.

Rychlost narai vétru

Maximalni rychlost narazwtru (nastavena posuvnym selektorem).

Stav oblohy MnozZstvi mrdkna obloze

Plodina Plodina gstovana na daném poli

Sledovani Skdci Pokud stikate pole, mZete si zapsat 8Hce, na BhoZ je posik
zantfen.

Zakazkas. 1 DalSi informace podle vaseho .

Zakazkas. 2 DalSi informace podle vaSeho .

Zakazkas. 3 Dal3i informace podle vaseho .

Zakazka:. 4 DalSi informace podle vaSeho .

Vice informaci o vkladani naéwirtudlni klavesnici naleznete v odstafcijmenovani pole

Polozky zaznainsi mizete sami volit. Po vloZeni jakékoli informace arz@mu, zvolte dalSi

obrazovku a stiskite OK .




Poznamka:Tyto poloZky jsou uloZeny i v souhrnné zprav

Sesty krok: Jizda a stanoveni navigai primky

Podle zvoleného schématu mate nyni k dispoziciyednéasledujicich ikon:

. A (zatina gimku AB, A+, identickou kivku, adaptivni kivku nebo otéeni),
. viz orig. (z&ina souvré),
. viz orig. (v sowtasné dob nezaznamenavéiltku volného tvaru).

Jad'te k p@&ateinimu bodu a pak si zvolte jednuézhito ikon pro zahajeni definovani navigace.

Vice informaci o#znych typech pole naleznete v odsteveivigaini schémata

Nastavovani z&izeni

Chcete-li vyuZivat fistroj EZ — Guide 500 optimalnimagobem, musite spré¥makonfigurovat
zaizeni ripojené k vozidlu. Pokud je takovérzeeni vychyleno a vy jej nenastavite, budou ve waSe
pokryti mezery ai@sahy.

Na obrazovc€reate New Fieldvytvoreni nového pole):

1. Zvolte Implement setup (nastaveniizeni) a stiskéte OK. Objevi se vamiiisluSna obrazovka:

Implement Setup

o Implement Width 60" 00" o
Overlap/Skip o"
Left/Right Offset o" O
Forward/Back Offseat o
Implement Draft o o
Implement Mount Type Hitched [ 3pt

Press g to accept settings and continue to next
screen, or (¥) to change settings

Sirka zarizeni

Presah/preskok

Leva/prava odchylka

Odchylka dopfedu/dozadu

Tah zatizeni

Typ pripevnéni zatizeni za¥seno

2. Zvolte nastaveni, které chcetedniha stiskiite OK. Objevi se vam obrazovka pro Upravu tohoto
nastaveni.

3. TIxitky ¥ a A upravte nastaveni a stiskea OK. Znovu se vam objevi obrazovka Implement
Setup se z#ménym nastavenim.

Pozndmka:KdyZ potebujete upravit &jakou polozku oétSi hodnotu, tiskéte tlacitka A
nebo¥. Po rekolika sekundach s#éisla za'nou nehit rychleji.



4. Kdyz jste nastavili vSechny mozZnosti tykajieizaizeni, zvolte dalSi obrazovku a stigtaOK.

Nastaveni Zdzeni jsou nasledujici:

POLOZKA POPIS PRIKLAD

Siika zdizeni Konstrukéni Stka zd&izeni

Nastavujte pesah, pouze kdyZ chcete-aby

zaizeni fesahovalo fedchazejictadek.
Presah

Pokud je ztizeni odchyleno doleva nebo
doprava, nastavte odchylku.

Poznamka:Pokud konfigurujete odchylku
Leva/prava odchylka zg7izeni, bude navigai pimka ve sedu

zarizeni a vozidlo se bude jevit odchyleng
Ridte se diodami LED gtelné listy.

1%

Pokud z&zeni vgniva doleva, nastavte
levou odchylku, pokud doprava, pravou.

Pokud je ztizeni odchyleno dapdu nebo !
dozadu od zadm#asti vozidla, nastavte

Odchylka piislusnou odchylku.

dopredu/dozadu

Pokud je z#izeni za anténou, nastavte

zadni odchylku. Pokud je'ed anténou, I
nastavte fedni odchylku.

Na obrazovce se ukaze tato odchylka
vozidla a zéizeni.

Toto kompenzuje tah #aeni k jedné
straré zpasobeny tiznorodou fidou. Jde o

podobny efekt jako u levé/pravé odchylky. ._! 4
Tah zdizen Nastavte to, pokud #@eni stale tAhne
anh zaizeni vozidlo k jedné stran L J

Poznamka:Pokud konfigurujete tah
zarizeni, bude navigai pfimka na stedu |

zarizeni a vozidlo se bude jevit odchyleng e
Ridte se diodami LED sgtelné listy.

1%




Toto nastaveni pouZijtefiprolbé mezi -

) ] zawsenym pipojenim (tibodovym) nebo l- -'
Typ piipevreni piivésem (taznou ). At jiz zvolite
zatizeni jakykoli zpisob, zéizeni Zistane pevné,
dokud nedosahnete rychlosti min. 3,2 kn/h. L J

Volba (zakladani) ptimky AB "

Poznamka:Nemusite sami akti¢rukladat @jakou pimku AB, protoZe tytoimky se ukladayji
automaticky.

Ptimka AB se zakladé takto:

1. Zvolte primku AB.

2. Nastavte zézeni.

3. Nastavte ptet okruhii souvrati (pokud je to pisba).

Prvni krok: Volba p ¥imky AB

1. Na obrazovc&eset Guidancéesetovani navigace) zvolielect AB Line.

Pokud v sotiasném poli existuje pouze jedna navigjigrimka, objevi se se zaloZenou naviga
ptimkou i hlavni navigéni primka. VizNastaveni zazeni

Pokud je v tomto poli vice navigaich gimek ukadZe se obrazovielect Stored AB Lingvolte
uloZzenou pimku AB) a ukaZou se naviga piimky, které Ize zaloZit.

Select Stored AB Line

1.3mi o
D = .. 2

e

= o
Field Name: AB Line 2

Press @ or (¥) to select an AB line. Press (3) to load
the selected AB line.

Nazev pole: Hmka AB 2

Stisknutim V¥ nebo A volite néjakou p¥imku AB. Stisknutim »

zavedete zvolenou fimku AB.
2. Volba rjaké gimky AB, kterou chcete zavést:
a) Tiskréte A neboV, ¢imZ prochazite dostupnymiimkami.

Poznamka:MuiZete volit pouze 2¢h piimek, které byly vyt¥eny v rozsahu zobrazeném
nalevo na obrazovce. Chcete-li tento rozsaitSitvnebo zmensit, stis&e ikony viz. orig.

b) Zvolte gisluSnou pimku a stisk#te OK. Objevi se vam obrazoviGreate New Field
(vytvoite nové pole).

¢) Pokud to bude nutné, Zite nastaveni Zieni.




Druhy krok: Nastavovani zafizeni (pokud je to pofeba)

Chcete-li vyuZivat fistroj EZ — Guide 500 optimalnim &gobem, musite spré¥makonfigurovat
zaizeni ripojené k vozidlu. Pokud je takovérzzeni vychyleno a vy jej nenastavite, budou ve wase
pokryti mezery aigsahy.

Viz odstaved\astavovani Z@zeni
Treti krok: Volba poétu okruh souvrati (pokud je to nutné)

Pokud zakladate souvteaobjevi se vam obrazovkéeadland Circuits

Headlands Circuits

9 2 circuits |9

Press @) or (¥ to change the number of headlands.
Press i to accept or () to cancel,

2 okruhy
Tlacitky ¥ a A ménite pocet souvrati.

1. Tiskréte A neboV, dokud nenastaviteigludny péet okruhi.

2. Stiskrite OK. Objevi se vam hlavni obrazovka navigace se zatm¥souvrati.

Volba (zakladani) pole

Poznamka:Nemusite aktivhpole ukladat. Pole se ukladaji automaticky.
Chcete-li zaloZit sjaké pole, postupuijte takto:

1. Zvolte pole, které chcete zaloZit.

2. Zvolte nebo vytviie rgjakou udalost.

3. Zvolte gimku, kterou chcete zalozit.

4. Nastavte Zézeni (pokud je to nutné).

Tyto kroky jsou popsany hize v textu:

Prvni krok: Volba pole k zaloZeni

1. Na obrazovc®eset Guidancégesetovani navigace) stisia V¥, ¢imz zvolite volbu

uloZeni pole a pak stiskte OK. Objevi se vam obrazovka volba uloZzeného pole:
Select Stored Field
o *" O
0.0
@ Field: SOUTH FIELD_EZ12345 °
Client: Default Client Farm: Default Farm

Press (@ or (¥) to select the stored field.
Press & to load the selected field,




Pole: JIZNi POLE
Zakaznik: standardni klient Farma: stamlardni farma

Poznamka:MiiZete zvolit pole ze seznamu naaikoliv z mapy. To fize byt uZitené, pokud
pristroj negijima signal GPS. Viz odstaveéohled na volbu pole.

2. KlavesamiA neboV¥ prochéazite dostupnymi poli.
Poznamka:MiiZete volit pouze 2¢h pimek, které byly vytv¥eny v rozsahu zobrazeném
nalevo na obrazovce. Chcete-li tento rozsaitStvnebo zmensit, stiskte funkni tlacitka —

viz. orig.

3. Stiskrite OK. Objevi se obrazovka Volba udalosti.

mg

Event 052619 1702 EZ12345

066

Create New Namea

Vytvorit novou
Udalosté.

Druhy krok: Volba nebo vytvoieni udéalosti

1. Tlatitky ¥ neboA zvolte bul’ vytvorit novou (Create new) neb@&jakou stavajici udalost.
2. Stiskrite OK.

Pokud jste zvolili ,vytvdte novou*, musite vloZit nazev nové udalosti.

Poznamka:Pokud chcete v tomto poli vytitonovou gimku, zaloZte jiz existujici, zvolte ikonu a pak
vytvaite novou pimku.

Dojde k jedné z nasledujicickai:
» Pokud existuje jedina uloZenéimka, je zvolena automaticky. Vigastaveni zdzeni.

» Pokud jich je uloZeno vice, objevi se obrazovkalta/uloZzenou mku AB*.

1.3mi o
D = | o

0.0 \"ﬁ o
Field Name: AB Line 2

Press (@ or (¥) to select an AB line, Press (&) to load
the selected AB line.




Treti krok: Volba primky, kterd ma byt zalozena

1. Stiskrte tlatitko A neboV¥jednou nebo vicekréat, az vyberetésfpusSnou pimku.

2. Stiskrite OK. Objevi se vam obrazovikereate New Fieldvytvareni nového pole)
Select Stored AB Line

Mext Screen

o Implement Setup 60" 00" o

DalSi obrazovka

Nastaveni Zézeni
Ctvrty krok: Nastaveni zaiizeni
Chcete-li vyuZivat fistroj EZ — Guide 500 optimalnim &pobem, musite spré¥makonfigurovat
zaizeni ripojené k vozidlu. Pokud je takovérzzeni vychyleno a vy jej nenastavite, budou ve wasSe
pokryti mezery ai@sahy.

Viz odstaved\astavovani Z@zeni

Pokud nemusite #nit konfiguraci zéizeni, zvolte dalSi obrazovku a stigieOK .

DalSi informace o pokrailém rezimu

Pohledy

KdyzZ jedete po poli, existuji v pokiidém reZzimu dva mozné pohledy:

Perspektivni pohled Ridorysny pohled

Pohled, ktery vidite, je regulovagigluSnym reZzimem:



POLOZKA POPIS

Automatika souvra | Ukazuje perspektivni pohled p&dcich a fidorysny na souvratich.

Automaticka Ukazuje perspektivni pohled, kdyz je aktivovédici systém EZ-Steer a
aktivace pudorysny pohled, kdyZ systém aktivovan neni.
Rueni MuaZete ré¢né menit perspektivni ajdorysné pohledy.

ReZimy automatické souvrati a automatické aktivadadaji pohled, ktery vidite. Roi rezim vam
umo#iuje menit si pohled sami.

Zména rezimu pohledu

Chcete-li zngnit reZim pohledu, zvolt€onfiguration / System / Display / View
(Konfigurace/systém/zobrazeni/pohled).

Posunuti
Posuite navigéni piimku, pokud ji musite upravit Zidodu:

0 kdyZ jste se vratili nadpaké pole, napiklad po pauze nebo kdyZ jstégiroj
vypnuli a znovu zapnuli, posunula se navigace GPS,

0 pii pojizdni na poli se zrnila satelitni konstelace GPS.

Kazdym posunutimiiesunete navigai piimku o hodnotu zvySeni posunuti. Pokudiiidad tuto
hodnotu nastavite na 3 palce (= asi 7,62 cm) lngtie tl&itko (viz orig.) dvakrat, celkova vzdalenost
posunu je 6 paicdoprava.

Ikony posunuté doleva a doprava (viz orig.)

Funkce posunuti posouva nawgapimku mirré doprava nebo doleva vzhledem k vaSemu vozidlu.
PouZijte ji, kdyZ vidite, Ze vozilo jer@srE na imce, ale sktelna lista ukazuje, Ze jste trochu mimo
ni.

Posunuti se vZzdy pouziva na navigigpiimku, ktera se vztahuje ke &m vozidla. Pi posouvani
stiskrite tlatitka ¥ neboA jednou nebo vicekrat, dokud si nezvolite ikonuuposi doleva nebo
doprava (—, —), potom stisk#te klaveslOK.

V jednoduchém reZimu nerhete nastavovat velikost jednotlivého posunutin@adni hodnota je 3
cm.

Jiné vlastnosti posunutitrbete nénit v pokrasilém rezimu.
Zména velikosti (kroku) posunuti

Standardni hodnota velikosti posunuti je 3 cm.



Chcete-li zn#nit tuto hodnotu, o kterou se posunutétduje, zvolte
Configuration/System/Guidance/Nudge Increment.

Nudge Increment
o =

TTTTTTIITTTTTITT

2”

Press @@ or (v) to change the distance per nudge

keypress. Press &) to accept.

Tlac¢itky A nebo ¥ ménite vzdalenost stisknutim klavesy.
Stisknutim OK hodnotu akceptujete.

Poznamka:Maximalni hodnota stugrposunuti je 30 cm.

Chcete-li resetovat hodnotu posunuti na nulu, e@tinfiguration/System/Guidance /Reset Nudge.
Pohled na sodasnou hodnotu velikosti posunuti

Na tuto hodnotu se idete podivat dsma zpisoby:

* Hodnota posunuti se zobrazi naglistp/Message (tipy, zpravy) ve spodidisti
obrazovky, kdyZ je ikona posunuti zvyr&ma.

e Prvni inform&ni tabulka ukazuje s@éasnou hodnotu posunuti. Stigka funkéni
ikonui.

Resetovani posunuti po kazdémadku
Muzete nakonfigurovatifstroj tak, Ze bude resetovat polohu posunuti padalzdyZ zriniteradek:

1. ZvolteConfiguration/System/Guidance/ Clear Nudge at Swiath(vymazani posunuti po kazdém
radku).

2. ZvolteOn (zapnuto) a stiskite OK.



Po kazdémiesunu z jednohtadku do druhého se hodnota posunuti resetuje rfadkg se vrati do

své mvodni polohy.

Ikona piremis€ni (viz orig.)

Premis&nim se posouva navigai piimka Fimo na polohu vozidla.

Funkce pemistni vdm umo#iuje neustalou aktualizaci polohyimky. V reZzimu gemistni a ulozeni

muzete gimku posunovat a ukladat ji. Toaxe byt uzZiténé @i presr&jsi praci, napiklad pi posunuti

vysadby o

gku polovinyiadku vzhledem k minulé sezbn

Primky se pemisti takto:

1. Jel'te vozidlem po fimce, ke které chcete zmapovat navigaci.

Poznamka:KdyZ jedete v Uhluetsimu nez 10 stuig vzhledem k aktualnimiadku, objevi se
zprava o chy® Musite jet ve stejném uhlu, jako je navigigrimka.

2. Zvolte ikonu(viz orig.). Objevi se vam obrazovi&hift to Here(premistte sem).

X

Don't shift the swath and return to map screen

Shift to Here

Cancel

Shift but Don't Save
Shift and Save New

Zrusit
Pifemistit ale neukladat

Premistit a uloZit novy

4
N

Neodchazejte Fadky a vrdte se na na obrazovku mapy.

3. Zvolte jednu z nésledujicich variant:

Polozka

Popis

Zrusit

Odejdete, aniz byste pohnuli navigapiimkou.

Premistit ale neulozi

predchazejici polohatfmky.

ifimka se posune do vasi aktualni polohy, ale kdgidate z pole, obnovi s

[4%

Premistit a ulozit

novy

Primka se posune do vasi aktuélni polohy a staki#nuloZi do nové.




Konfigurace swtelné listy

Nastavovani jasu swetelnych diod LED

Na s\telné liS€ miZete nastavovat jas diod LED. KdyzZ sviti sluncg3i jejich jas, abyste Iépe
vidéli. Neni-li takové s¥tlo, nagiklad @i soumraku, mZete jejich jas sniZzit.

Jas diod se nastavuje po zvol€ainfiguration/System/Display/ LED Brightness.
Nastaveni jasu os#tleni pozadi

Oswitleni pozadi reguluje jas obrazovkiigtroje.

Chcete-li nastaveni upravit, zvol@onfiguration/System/Display/Backlight.
Nastaveni prithlednosti informaéni tabulky

Popis informénich tabulek naleznete v odstaudiormacni tabulky

Informaéni tabulky jsou pkhledné. Chcete-li zémit hodnotu jejich pkhlednosti, zvolte
Configuration/System/Display/Status Popup Transpeye

Hodnota 10 fedstavuje jednobarevngernou tabulku; 1 je sotva viditelna.
Nastavovani rezimu diod LED

Existuji dva rezimy diod LED:

Rezim Popis

Sledovani Diody LED sleduji aktualni polohui@dstavuji umighi fadku vzhledem

(standardni k vozidlu. KdyZ se najklad vozidlo odchyli od iimky doleva, diody se

nastaveni) posunou doprava.

Zaker Diody LED jsou vystedovany tak, abyistaly na pimce. RPedstavuji polohu
vozidla vzhledem kadku.

Chcete-li zngnit rezim diod LED, zvolteConfiguration/System/Display/LED Mode.

Roztef diod LED

Rozte diod LED je vzdalenost, kterou kazda diodedstavuje. Standardni roztéiod je 15 cm.
Chcete-li sé&dit rozte diod, zvolteConfiguration/System/Guidance/LED Spacing.
Nastavovani jednotek

Jednotky, které jste si zvolilifprychlém pfivodci (Wizard), jsou nastaveny jako jednotky pro
pristroj. Standardni jednotky jsou v systém USA/Béts.

Chcete-li zrénit jednotky, zvolteConfiguration/System/Display/Units.

Nastavovani¢asového pasma

Pristroj prijima cas ze signélu GPS, ktery vysila UTGiy@ greenwichskygas).

Chcete-li vlozit svoji odchylku od UTC, abyiptroj mohl p@itat ve vaSem mistnidase, zvolte
Configuration/System/Display/Time Zone.




BéZnacasova pasma jsou uvedena nize:

Misto Casova Letni ¢as
odchylka
Vychodni¢as USA -5:00 -4:00
Strednicas USA -6:00 -5:00
Horskycas USA -7:00 -6:00
Pacifickycas USA -8:00 -7:00
Vychodoaustralsky | +10:00 +11:00 (krom
¢as Queenslandu)
Stredoaustralskyas +9:30 +10:30 (kro#n
Severniho teritoria)

Zapadoaustralskyas | +8:00 +9:00

Kladné znaménko znamena, z&€gsové pasmoipd greenwichskyniasem, zaporné za nim.

Jizda na velkych polich

Pri vzdalenostech&Sich nez 10 km odipodni imky AB miZe zakiveni zend zpasobit snizeni
presnosti GPS. Z tohotaidodu @istroj nepodporuje vice nez 102tlki doleva a 1024adki
doprava od fivodni gimky AB.

Pokud potebujete udlat vice nezdchto 10244dki, tak bul:
* vytvorte novou pimku AB,
* vyuZijte schéma A+.

Tim si zajistite nejvySsi stupgresnostiizeni.

Jizda ostrymi zat&kami

Systém EZ —Guide 500 urovnava ostré datdTo usnaduje fidi¢i (nebo systémiizeni EZ-Steer
nebo autopilotnimu systému AgGPS) jizdu do&ktdez vybdeni. ProtoZe se navigai primka
postupr vyrovnava, nize to mit za nasledek mensi skoky v pokryti niadky.

U automatickycltidicich systém maZete vyuZzit nastaveMinimum Turn Radiugminimalni polongr
zat&ky) na Kivkach se zaoblenymi rohy.

s\ oz

V automatickém reZimu je polamnastaven na&Sicast z 80 % $ky fadku nebo 10 matr
V ru¢nim reZimu si zvolite minimalni polainsami.

Chcete-li pepnout mezi automatickym adnim rezimem, zvolte
Configuration/System/Guidance/Minimum Turn Radile@&ion(volba minimalniho pologru
zat&ky).



Chcete-li si nastavit minimalni pol@mzat&ky v ru¢nim rezimu, zvolteConfiguration/System/
Guidance/Minimum Turn Radius

Pridani ¢asového zpozé&ni k protokolu pokryti

Muze existovat Wité zpozéni mezicasem, kdy z&inate nebo katite kresleni pokryti na obrazovce,
a dobou, kdy zZdzeni skuténé zatina nebo ko#i pokryvani. Nafiklad u rékterych rozpraSovacich
ventila trvd 1,5 vtéiny, neZz se otawu nebo zaiou.

Abyste to vyrovnali, mZete gidat casové zpozghi ke kresleni protokolu pokryti, abyistroj presrji
ukazoval, co se skute¢ dgje.

Chcete-li pidat casové zpoZthi k nakresu protokolu pokryti, zvol@onfiguration/System/Guidance/
Coverage On/Off Delay.

KdyZ aktivujete protokol pokryti, systémaka po tuto dobu, nez &ae kreslit pokryti na obrazovku.
KdyZ protokol dezaktivujete, systém po tuto dobukéy nez pestane kresilit.
Konfigurace protokolu pokryti

MuZete si vybrat, kdy bude protokolovani pokryti adtiano:

POLOZKA POPIS

Dezaktivovano Protokolovani pokryti je dezaktivowan

Rueni Protokolovani pokryti se ¢o¢ aktivuje nebo dezaktivuje ikonadz orig.

Sprazeni Protokolovani pokryti je sp&édb, kdyZ je zapojendaky automatickyidici
systéem.

Spin& Protokolovani pokryti se aktivuje &8im spinaem.

Chcete-li zrgnit stav, kdy je protokolovani pokryti aktivovarak:

1. V pokrailém rezimu zvolteConfiguration/System/Guidance/Coverage Loggijevi se vam
obrazovka protokolovani pokryti.

2. Zvolte @islusné nastaveni a stisite klaveslOK .

Nastavovani vyhledu

Délka doby vyhleduiedpovida budouci cestu vozidla s tim, Ze se bérakiu dobu reakce a rychlost
vozidla v zatékach.

U wvétSich vozidel, u kterych trva z&tni déle, tuto dobu vyhledu prodluZzte.
Poznadmka:U kloubovéhodlankového) traktoru 4WD nastavuijte vZdy tuto dofhladu na O.
Chcete-li nastavit dobu vyhledu, zvoff@nfiguration/System/Guidance/Look Ahead.
Pohled volby pole
KdyZ chcete zaloZitdjaké pole, niZete jej ulozit déma zpisoby:

» jako padorysna mapa poli v blizkosti vozidla,

* jako seznam uloZenych ndzpoli.



V ur¢itych pripadech fistroj nedostava signal GPS, a proto figete zakladat pole GPS édorysné
mapy, protoze vamifstroj neni schopefici, ktera pole jsou v blizkosti vozidla.

Pokud nebudete schopni zaloZifaké pole z fdorysné mapy, zdiite poloZzkuField Selection View
(pohled volby pole) na seznam:

1. Z hlavni obrazovky navigace zvolte ikomiz(orig.) a stiskite OK. Objevi se vam obrazovka
Configuration

2. Reswdcte se, Ze je uZivatelsky reZzim nastaveny na palkro

3. ZvolteData Managementiizeni dat). Objevi se vam tato obrazovka:

Data Management

\Get Fields from USB 5
Send Fields to USB
Delete Selected Fields
o Delete Coverage Logging
Save/Load Configurations

. Field Selection View Map =
& |Export Diagnostic Logs to USB

Get fields from USB drive

Ziskavani poli z USB

Posilani poli z USB

Mazani zvolenych poli

Mazani protokolu pokryti

Konfigurace uloZit/zaloZzit

Pohled volby pole

Export diagnostickych zaznami do USB

4. Nastavte moznost Pohled volby pole na seznath (|
Aktivace rychlého impulsniho vystupu (radaru)

Navigaini systém fistroje EZ — Guide 500 inde vysilat simulované radarové impulgggem
stanovenou rychlosti impulsu. To se variwehodit pro:

« vyménu radaru £idla ot&ek zji&'ujicich rychlost na vozidle,

« vysilat rychlost na jakékoli jiné zemkIské z&izeni, které paebuje rychlostni impulsy,
nagiklad monitor vynosu (Grody) nebo regulatatnitelné rychlosti.

Abyste mohli pouZivat tento vystup, peibujete svazek kahetadarovéhdidla, ktery si nizete
koupit od svého mistniho prodejce.

Pripojeni pristroje tak, abyste mohli ziskavat rychlostni impusy
Chcete-li gipojit navigani pristroj k regulatoru po#iku:
1. Ripevrtte vrejSi propojovaci kabel (P/N 62749) k portu COMt&iIné listy.

2. Ripojte kabel radarovéhtidla k vrejSimu propojovacimu kabelu.



3. Pokud je toieba, pipojte spind postiku ke konektoru Weather Packu na kabelu radarovieta
pomoci volného vyvodu (fly-lead).

Konfigurace swtelné listy

1. ZvolteConfiguration/System/Guidance/Radar Output
Radar Output

Radar Enabled Off
Radar Frequency Rate 17Hz/mph

Enables the radar speed output

Aktivace radaru
Opakovaci kmitatet radaru
Aktivuje rychly radarovy vystup
2. Konfigurace nastaveni radaru:

* Aktivace radaru musi byt na zapnuto (On).

* Opakovaci kmitoet radaru je vystupni hodnotéekdvana vasSimifstrojem. \EtSina
regulatoifi typu Raven a Midtech pouziva kmitt 34,80 Hz/km za hodinu.

Nastavovani regulatoru
U pristroju typu Raven:
1. Ujistéte se, Ze vstup rychlosti je nastaven na Speedrf&Rria

Obvykle volite nastaveni vstupu rychlostigrvni kalibraci gistroje; u ¥tSiny regulatol typu
Raven to je SP1 nebo SP2. SP2 je spravné nastavgetilych radarovych vstupVice informaci o
tom, jak méate to nastavovani pro¥daleznete v navodu k obsluze regulatoru.

2. Reswdite se, Ze je hodnota kalibrace rychlosti nastageravié. Nejpresrgjsi vysledky
dosahnete novou kalibraci jednotky tak, aby vyhal@wystupu navigamiho gistroje.

Informace o kalibraci jednotky naleznete v navodibkluze regulatoru.

Poznamka:Chcete-li pekontrolovat pesnost vaseho séasného nastaveni, porovnejte rychlost
uvactnou vasim navigamim systémem s hodnotou uvedenou na regulatoriipost

U pristroja typu Midtech:

1. Ujistéte se, Ze hodnota kalibrace rychlosti nastaver@a/garNejpresrgjSi vysledky dosahnete
novou kalibraci jednotky tak, aby vyhovovala vystumvig&niho gistroje.

Informace o kalibraci jednotky naleznete v navodbkluze regulatoru.

Poznamka:Chcete-li pekontrolovat pesnost vaseho s¢asného nastaveni, porovnejte rychlost
uvactnou vasim navigimim systémem s hodnotou uvedenou na regulatoriipost



Zaznamenavani udalosti

Pristroj EZ — Guide 500 fize zaznamenavat udalosti, které si pdete gehrat. Tuto vlastnost
pouZivejte pouze tehdy, pokud vam k tomu d& poldéposkytovatel podpory.

Obnova standardniho nastaveni navigéniho piistroje

Muzete si nastavit veSkera svoje nastavedt za hodnoty nastavené ve vyrobnim zé&vod

Zvolte Configuration/System/ Restore Defauldhjevi se vamifislusna obrazovka:

Poznamka:Vase informace o polich se neni

GPS opravy v pokratilém rezimu

Konfigurace oprav GPS

Vot s

a kazda z nich ma jinou Uraveresnosti i jiné pozadavky.

POLOZKA

POPIS

VnéjSi opravy

Aktivuje pistroj, aby pijimal vn&jSi opravy RTCM pro polohy DGPS

WAAS (systém pirastku
Siroké plochy)

Opravy WAAS jsou pekrytim normalniho GPS signélu, které ma
zvySit presnost. Systém WAAS je dispozici pouze v USAienbyt
pouzivan zdarma. KdyZ pouzivate tyto opravystpoj EZ-Guide 500 s
stahne ionosféricky model WAASem prvnich 10 minut provozu,
C0Z zn&né zvysi [fesnost. Pokud vypnete navigd piistroj na meéa
nez 20 minut a pak jej znovu zapnete, posun pdlmnezeny. Pokug
vypnete navigéni pristroj na vice nez 20 minut a pak jej znovu
zapnete, musite si znovu stdhnout ionosféricky mdtReAS. To mize
vyvolavat chyby v absolutni poloze na drowinetiti béhem prvnich
tii minut.

EGNOS (Evropska
geostacionarni navigai
sluzba)

Opravy EGNOS jsouigkrytim normalnich signalGPS. Jsou
k dispozici pouze v Evrapa mohou byt pouzivany zdarma.

OmniSTAR VBS Je fesny aZ na 100 cm. Chcetedlijinat tento typ oprav, musite mit
sluzbu gedplacenou.
OmniSTAR XP Pesny aZ na 20 cm. Zdijmani oprav v ramci tohoto signalu musite

platit.

OmniSTAR HP (vysoce
vykonny)

Presny az na 10 cm. Chcetedtijpmat tento typ oprav, musite mit
sluzbu pedplacenou. VyZaduje anténu typu Z+.

RTK (realnycas
kinematicky)

RTK je nejgesrEjSi oprava. Je k ni pi@ba mistni stanice a vyZzaduje
Z+ anténu.

Poznamka:Ve stednich ze@pisnych Stkach jsou chyby odchylky od trati, k nimz dochahiz
jedete z vychodu na zapadtdinou dvojnasobné nefifizde v severojiznim séru. To je typické pro
vSechny fijimace GPS a navigii systémy a je to @pobené tim, Ze satelit GPS relptava poly.



Podrobnosti o stavu systému GPS naleznete na adrese
http://www.navcen.uscg.gov/ado/GpsAciveNanu.asp

Navigaini pristroj ma takovou pteni konfiguraci, aby pouzival vifiti pijima¢ GPS se systémy
WAAS/EGNOS. Automaticky pak zjistiifslusné druzice.

Chcete-li zngnit opravy GPS:

1. ZvolteConfiguration/System/GPS/GPS Setup / GPS Corer&iamce(nastavovani oprav/ zdroj
oprav GPS) a stiskite OK. Objevi se vdm nasledujici obrazovka:

GPS Correction Source
WaAAS [ EGNOS
|Omni* VBS
Omni* XP/HP
RTK o
Uncorrected

Ext. Corrections

GPS corrected using OmniSTAR VBS

Neopraveno

VnéjSi opravy

2. Zvolte gislusny ziisob opravovani a stiskie OK. Znovu se vam objevi obrazovka zdroj GPS.
Oprava se zobrazi jako Source (zdroj).

3. StisknutimaA zvolite dalsi obrazovku, potom stigka klaveslOK .
Konfigurace WAAS/EGNOS

Chcete-li konfigurovat opravy typu WAAS/EGNOS, raaatjte vS8echna pole na obrazovce
nastavovani WAAS/EGNOS:

WAAS/EGNOS Settings

o Correction Limit 240s o
OnPath Filter Off

Satellite Auto Select o

Satellite Health
Press (3 to accept settings and continue to next
screen

DalSi obrazovka

Mez opravy
Filtr na cest vypnuty
Druzice automaticka volba

Stav druzice

Stisknutim klaves® akceptujete nastaveni gejlete na dalSi obrazovku.



POLOZKA POPIS

Mez opravy Doba, po kteroutrbe navigani piistroj pracovat, aniz by dostal aktualizovanou
opravu GPS, neZgstane navigovat.

Filtr na cest. (Nazyva se i rychly ndvod). Tento filtr zjife a odstrauje polohové skoky, ke
kterym miZe dojit, kdyZ je druZice zakryta, rfaptromy.

Druzice Druzice vysilajici opravy, kterou bude mgrii péistroj vyuzivat, Chcete-li volif
druZici automaticky,

Stav druZzice Jak si navigai pistroj vyhleda druZici:
On (zapnuto) — systém vyhled& druZici bez ohledwejiasiav,
Off (vypnuto) — systém druZzice nevyhledava.

Heed HealthivS§ima si stavu) — systém vyhleda druZici, polkeidiachazi
v piislusné oblasti a pokud je v dobrém stavu.

Ignore Health(nevsima si stavu) - systém vyhleda druZici, pakeichachazi
v prislusné oblasti nehléda jeji stav

Konfigurace oprav typu OmniSTAR

Opravy typu OmniSTAR XP, HP nebo VBS se vyZadigidplacenou sluzbu. Vice informaci obdrzZite
na adresewww.omnistar.com

Chcete-li si nakonfigurovat opravy OmniSTAR XP, Hi®@stupujte takto:

OmniSTAR Satellite Settings

o satellite Auto Select o
Fregquency 1535, 1850MHz
Baud Rate 1200bps o
Press & to accept settings and continue to next
screen, or () to change settings
Poké&avani
Druzice Automaticka volba
Kmitodet

Frenosova rychlost
Stisknutim klaves¥OK akceptujete nastaveni #efilete na dalSi obrazovku

nebo stisknutim klavesY zmgnite nastaveni.
1. Seidte informace z druzice OmniSTAR, pokud je to nutné:

2. Zvolte Continue (poktavat) a stiskite klavesuOK. Objevi se vam obrazovka nastaveni druzice
OniSTAR:



Subscription Setup

Status Subscribed

o Frequency 1535.1850 o
OmniSTAR SNR 39.0
Unigue User ID 0

Please use the help menu to find the OmniSTAR
phone number for your region

Nastaveni gredplacené sluzby
Stav Redplaceno
Kmitocet
Identifikaéni ¢islo uZivatele
Telefonntislo OmniSTARu pro vaSi oblast naleznete v menwwégy.

3. Stiskréte funieni tlacitko (viz orig.). Objevi se vam seznam telefonnétbel na OmniSTAR.

4. Zatelefonujte na sluzbu OmniSTAR ve své oblastitlte ji vaSe uZivatelské identifikai ¢islo. To
je vidét na obrazovceipdplacené sluzby. Tam vas provedou procesem a&tixageho fedplatného.

5. Pokud pouzivate OmniSTAR XP, HP, nastavte aktigresnosti systému OmniSTAR :

Engage Accuracy

The engage -
o accuracy controls 4

the GPS precision N

required to 18"
engage steering

or start guidance.
Higher precision

000

This saetting allows steering/guidance to begin when

GPS accuracy is 12 inches
Aktlvace presnositl

Tato aktivace pesnosti reguluje gresnost GPS pozadovanou k

z&azenirizeni nebo zahajeni navigace. Vyssi@snost.

6. Aktivace nebo dezaktivace techniky rychléhoéimvspougni Autoseed (automatické
nasazovani). Tato technika konverguje opravy ryctlle dostupné pouze tehdy, kdyZ se vozidlo
nepohnulo od okamziku, kdy byl navigm pristroj vypnut.

Fast Restart

Fast Restart
o reduces the time ©On o
required to reach  ([EEEG—_GG

high accuracy at

startup if the o
vehicle was not

moved since being °

Press (@ or (v) to select an option.
Press & to accept or (1) to cancel,



Rychlé nové spushi
Rychlé nové spudti zkracuje dobu potirebnou pro dosazeni vysoké
fresnosti i spuskni, kdyz se vozidlo od té doby nepohnulo.

7 Potvi'te nastaveni systému OmniSTART.

Confirm Settings

Engage Accuracy 12"

o Fast Restart Off o
Subscription Type OmniSTAR HP
Subscription Expiration 11/30/2006

Press i to accept these settings.
Press (1) to go back to the previous screen.

Potvrzeni nastaveni
Rresnost aktivace
Rychlé nové spushi Vypnuto
Typ predplatného
Doba, kdy @edplatné vyprsi
8. Po konfigurovani oprav systému OmniSTAR zvolistaveni OnPath (na a8st

OnPath Filter

The OnPath off
o Filter helps to
improve GPS Many Trees/Buildings

o quality. Choose Some Trees/Buildings

a setting that Mostiv O Eield
describes your s e oiiang
local Open Fields

GO

Select this setting If there are many obstructions

nearby
Filtr OnPath
Filtr OnPath poméha zlepSovat
kvalitu GPS. Zvolte takové nastaveni, Vypnuto
které popisuje vase mistni Mnoho stront/budov
podminky Bkolik stromd/budov”

&8inou volny prostor
Volny prostor
Nastavte zvyrazimou variantu, pokud je v blizkosti mnohtegazek.

Nyni jsou nakonfigurovany opravy systému OmniSTARH/HP neno VBS.



Konfigurovani RTK

Poznamka:Pokud chcete s@asre pouzivat opravy RTK vystupni zpravy NMEA, muéiderp-ipojit
k portu COM na navigaim pristroji a pAistroj NMEA k portu AUX (pomocny). Nastavte port M
na AUX na obrazovce parametry vystupniho portu NMEA

Pro konfiguraci oprav RTK si zvolte vhodny protokol:

POLOZKA POPIS

CMR Pro radia TSIP (Standardni protokol rozhraninfp Trimble), evropsky Pac
Crest nebo SiteNet 450.

Radio Trimble Pro radio SiteNet 900

Zbyvajici zngny moznosti RTK zavisi na protokolu, ktery si zteli
Protokol CMR

1. Nastavte rychlostipnosu, paritu dat a z&wy bit pro autoradio

RTK Settings

o Protocol CMR o
Baud Rate 38400bps
Data Parity None O
Stop Bits 1

Press (3) to accept settings and continue to next
screen

DalSi obrazovka
Protokol
Rychlost penosu
Parita dat Zzadnéa
Z&¥rné bity
Stisknutim klaves® akceptujete dané nastaveni a pdljete na dalSi obrazovku.
2. Zvolte dalSi obrazovku (Next Screen) a stiskiklavestOK.
Tim jste konfigurovali opravy RTK.

Protokol radia Trimble

1. Nastavteéislo rozhlasové sittak, aby odpovidalo identifikaimucislu sit zakladni stanice.
Pokud identifik&ni ¢islo nebude vyhovovat, ke komunikaci nedojde.

RTK Settings

o Protocol TrimbleRadio o

Radio Network Number 1

2

Press (» to accept settings and continue to next

screen




Cislo rozhlasové sit

2. Zvolte dalSi obrazovku (Next Screen) a stiskiklavesuOK.

Konfigurace mezi GPS
Obrazovka Meze GPS vam uniiofe nastavovat tolerance silykterych GPS signal Pokud

s

mate potize sijimanim GPS, mizete uspt, kdyZ snizite tyto tolerance, ale za cenu snizeni
kvality signalu, a tim i menSiigsnosti GPS.

Pro toto nastaveni zvolt@onfiguration/System/GPS/GPS Setup / GPS Limits.

1. Zvolte isluSné nastaveni a stisgke OK. Objevi se vam obrazovka nastavovani mezi:

e Minimum SNR 38.0
Minimum Satellites 5
o Maximum HDOP 3.0
Minimum Fix Quality Uncorrected

Set the minimum elevation angle at which GPS
satellites will be used
Minimalni elevace
Minimalni SNR (odstup signalu a Sumu)
Minimalni paet druzic
Maximalni HDOP
Minimalni stanovena kvalita
Nastavte minimalni eleva Uhel, ve kterém budete vyuzivat druzice GPS.

2. Nastavte pozadovanou hodnotu a stiskklavesuOK.

POLOZKA POPIS
Minimalni Elevace vztahujici se k Uhlu, pod kterym se drugggéna obloze (@§tSi je lepSi).
elevace Nastaveni minimalni elevace znamena minimalni Weekterém navigai

pristroj jeSt druZice rozpozna.

Minimalni SNR Hodnota odstupu signélu od Sumu §gitko kvality GPS signélu. Je to pém
uzitetnych informaci k Sumu. VySSi hodnota SNR je lepsi.

Minimalni patet | Minimalni paiet druzic patebny k ziskani navigace podle GPS.
druzic

Maximalni Maximalni HDOP (vodorovné zhor3eni kvality) jeititko presnosti zaloZzené na
HDOP. geometrii druzZic na obloze. Pokud jsou na oblozgide blizko sebe, HDOP je
vySSi (nizsi hodnota je lepsi).

Minimalni Toto je minimalni Urovié opravy poZzadovana pro navigaci ptednictvim GPS.
stanovend kvalita




Konfigurace vystupu zprav NMEA

Zpravy NMEA (Statni nammi elektronické sdruzeni) jsou standardnim formatdery umoauje
komunikaci gistrojam GPS.

Navigani pristroj miZze vydavat zpravy NMEA. To znamena@, Zéze komunikovat s jinymiifistroji
i od jinych vyrobd, pokud tyto jiné fistroje jsou kompatibilni se zpravami NMEA.

Pro konfiguraci vystupu NME&volte Configuration/System/GPS/ NMEA Output.

Port Parameters

o NMEA output port coM o
Output Rate 1 Hz
Baud Rate 38400bps o
Crata Parity None

Press @ to accept settings and continue to next
screen, or (¥) to change settings
Parametry portu
DalSi obrazovka
Port vystupi NMEA COM
Vykon
Rychlost prenosu
Parita dat

TlacitkemOK nastaveni akceptujete gefete na dalSi obrazovku

nebo klavesolW nastaveni zgnite.

1. Nastavte moznosi/stup portu NMEAa ten port navigaiho gistroje, k Bmuz je gipojen
pristroj NMEA.

2. Nastavte parametry portu navigého [Fistroje.
Tip: Abyste byli schopni komunikovat, musi paramethypvgvat parametim zaizeni.

3. Zvolte dalSi obrazovku a stisita OK. Objevi se vam obrazovkalba zprav
Message Selection

&
o GGA on a
VTG on
o GSA Off o
gl Off
RMC Off — °
ZDA Off =

Press @ to accept settings and continue to next
screen, or (¥) to change settings

Volba
On = zapnuto Off - vypnuto



Stisknutim klavesK akceptujete nastaveni gejrlete na dalSi obrazovku

nebo stiskate klavesu¥ , abyste zrnili nastaveni.

4. Nastavtetrzné formaty zprav na On nebo Off podle toho, qurejete.
5. Nastavte dalSi obrazovku, pak stigkrklavesuOK.

Vystupy NMEA zprav s opravami RTK

Pokud pouZzivate opravy RTK a chcete vysilat zpMMEA, musite pistroj NMEA pripojit k portu
AUX (externi, pomocny). PouZijtefipojovaci kabel k portu (P/N 62609) @igu z @isluSenstvi (P/N
63076):

————
R T
-'-.'“

) 49

@
f
POLOZKA POPIS
1. VrejSi propojovaci kabel (P/N 62749)
2. Do radia RTK
3. Shira radia RTK
4, Kabel pistroje EZ — Guide 500 (P/N 62817)
5. ProdluZovaci kabel k portu (P/N 62609)
6. Hipojte spojovaci kabel (P/N 63076) portu COM2 a pakzeni NMEA.




Rizeni dat v pokratilém rezimu
Kompatibilita USB mechaniky

Pozor! Vicewelova zaizeni, napiklad iPody nebo MP3 nejsou s timto navigian z&izenim
kompatibilni. Ner¥ite format échto za&izeni, abyste mohli pouZivat systém soflB@T, protoZe tim
by se mohl vymazat jejich firmware &gtroje by nemohly pracovat spravn

S navig&nim zd&izenim je kompatibilni nasledujici mechanika:
Lexar Firefly 1 GB (P/N 64268 — 1G). Vice informagskate od svého mistniho prodejce.

S naSim navigaim z&izenim nejsou kompatibilni tyto mechaniky:
* Ipod Apple,
*  MP3 pehrava
» flashova mechanika Kingston,
» flashova mechanika PNA Attache,
e prodluZzovaci kabely USB,
» USB k adaptém typu CompactFlash.

Poznamka:ProtoZze USB k adaptém typu CompactFlash podporovany nejsou, uZivaiet&mu
Autopilot AQGPS musejignést provozni Gdaje ze svych karet CompactFlashawhaniku USB
pomoci notebooku neb@imého péitace.

Pokud budete mit potiZze s importem nebo exportérdaaechaniky USB, reformatujte ji
souborovym systémem FAT.

Poznamka:Tim vymaZete vSechny data na této mechanice.rblegdete nasledujici kroky, zkopirujte
si veSkeré udaje, které si chcete uchovat.

1. VloZte mechaniku USB do USB portucftace. P@&ita¢ mechaniku rozpozna.
2. Otevete spravce soubir

3. Kliknéte pravym tlaitkem na pismeno mechaniky USB a zvolte formate@he vam dialog
Formétovani vyrénného disku:

Format Remowvable Disk (E:) @gl

Capacity:
247 ME £

File svwstem

Format options

[ uick Format

Start ] [ Close ]




Formatovani vyménného disku
Kapacita
Systém soubdir
Velikost (Fidélené jednotky: standardni
Nawsti svazku

MozZnosti forméatovani
4. V seznamu systému soubavolte FAT, pak klikite naSTART.
Tim se mechanika USB zformatuje systémem saubBAiT.
Vkladani mechaniky USB
Mechaniku USB riZete pipojit k portu USB vzadu naifstroji.
1. Reswdcte se, Ze je navidai pristroj vypnuty.
2. Vlozte USB mechaniku do USB portu.
3. Zaprte pistroj.
Vyndavani mechaniky USB

Pozor! Pokud vyndate USB mechanikusproje, kdyZ je zapnuty, riskujete poSkozeni@atete-li
se toho vyvarovat, postupujte takto:

1. Vyprete navigéni pristroj.

2. Vyndejte mechaniku USB z portu pro USB.

Ziskavani udaja z mechaniky USB
Z mechaniky USB riZete ziskdvat Udaje nasledujicintigpbem:
1. Ripojte mechaniku USB. Viz odstavEompatibilita USB.
2. ZvolteConfiguration / Data Management / Get Fields froi8BJ
3. Ucklejte jednu z nasledujicich akci:
* Zvolte konkrétniho zdkaznika, farmu a polerétehcete importovat.
* Zvolte All (vSechna), abyste ziskali veSker@j@ddané kategorie.
4. Zvolte Import Files (import souhigra stiskite klavesuOK. Objevi se varovna zprava.
5. Stiskréite OK, ¢imZ pokr&ujete dal. Objevi se vam obrazovkaregypacimi hodinami.
Soubory jsou importovany z mechaniky USB.
Importovani Udajua z displeje spravce pole AgGPS

Displej spravce pole AgGPS pouziva k zaznamenguénbznich uddj kartu CompactFlash.
Navigani systém EZ — Guide 500 pouziva mechaniku USBoRybo pangtove jednotky nejsou
zanenitelné.



Importovani udaj z displeje spravce pole AQGPS do navigho [istroje EZ — Guide 500:
1. VloZte zaznamovou kartu displeje spravce polétetky karet na vaSem paaci.

2. Zkopirujte provozni Udaje do &sného adresd na pdoitadi.

VloZte USB mechaniku systému EZ — Guide 50Qatitace.

Zkopirujte provozni Udaje z &gsného adregé do mechaniky USB.

a > »w

VloZte mechaniku USB do navigdho gistroje.
6. Na naviganim gristroji zvolteConfiguration / Data Management / Get Fields fro@B.

Staré provozni Udaje nérete importovat do systému EZ — Guide 500 z tetenp@itace 170
AgGPS nebo z RDL.

Posilani udaji do mechaniky USB

Do USB mechaniky fiZete data i exportovat. Todaxe byt uziténé pro zalohovani udapebo
prohliZeni udaj na programoveé aplikaci GIS.

Poznamka:Naviga’ni pristroj neodesle Udaje do mechaniky USB, kterépinziaa vice nez na 90 %.
1. Ripojte mechaniku USB. Viz odstavEompatibilita USB.

2. ZvolteConfiguration / Data Management /Send Fields t@USbjevi se nasledujici obrazovka:

Send Fields to USB
Export Files

&) [crient Defauit_Client | {£5)

Farm Default Farm

o Field 121707 0003 EZ12345 o

Press @& to export the selected files

Zasilani provoizh udaji do USB

Exportni soubory

Zakaznik Standardni zakaznik
Farma Standardni farma
Pole

Stisknutim klaveYK exportujete zvolené soubory.

3. Pro kazdou moznogtkaznik, Farma, Polprovel'te jednu z nasledujicich akci:
* Zvolte export konkrétni polgizk
* Zvolte All (vSechno§imz budete exportovat vSechny poloZzky.

4. Zvolte exportni soubory a stigita klavesuOK. Objevi se vam vystrazna zprava.

5. Stisk@te OK a budete pokkmvat dal. Objevi se vam obrazovkaisgypacimi hodinami.



Exporting Data to USB Drive

Exporting data may take
several minutes

Please wait for the export to complete

Exportovani tdaji do mechaniky USB
Exportovani tdapaze trvat gkolik minut.
\fkejte prosim dokateni exportu.
Udaje byly vyexportovany.
Export velkych poli

Tip: Chcete-li exportovatdjaké velké pole, vytyte da‘asre nové pole A+ bez jakéhokoli
protokolovani v tomto poli a pak praite export velkého pole. Tim si zajistite, aby bgkové velké
pole spravé uzaveno ged exportem.

Mazani pamét’oveho prostoru

Abyste zabranili peplreni vnitini pangti navigatniho @istroje, pouzijte jednu z nasledujicich metod,
které mate k dispozici na obrazovtzeni dat:

» obcasné vymazavani starych poli,
» export udaj do mechaniky USB a nasledujici uloZewhto dat na pétaci,
* mazani protokolovani pokryti. Viz nize v textu.
Mazéani poli
MuZete vymazat pole, kterd jiz nepedtujete:
1. ZvolteConfiguration / Data Management /Delete Selectietids (mazani vybranych poli).
2. Ucklejte jednu z&chto akci:
* Zvolte zakaznika, farmu nebo pole, které chagtmazat.
* Zvolte All (vSechno) z jedné této kategorenz vymazete veSkeré polozky pod timto

nazvem.

3. Zvolte Delete Files (vymazte soubory), pakkstite klavesuOK. Objevi se vam vystrazna
zprava.

Soubory byly vymazany.
Mazani protokolovani pokryti

MuZete si vymazat protokolovani pokryti, abyste siloN misto ve vnitni pangti naviganiho
pristroje:



1. Na hlavni obrazovce navigace zvolte ikovia frig.) a stiskite klavesuOK. Objevi se vam
obrazovka Konfigurace.

2. Configuration / Data Management /Delete Coveraggding (smaZte protokolovani pokryti).

3. Zvolte zékaznika, farmu, pole a udalost. Patalite vymazani protokolovani pokryti ze vSech
poli na farng, udalosti se vymazou automaticky.

4. Zvolte Delete Files (mazéani poli) a stigenklavesuOK. Objevi se vam vystrazné zprava.
5. Stisk@te OK, ¢imz pokr&ujete dal. Objevi se vam obrazovkaregypacimi hodinami.
Soubory s protokolovanim pokryti byly vymazéany.

Export diagnostickych zaznama

Systém EZ — Guide 500 zaznamenava provozni infardaaliagnostickych zaznaniryto zadznamy
pak miZete exportovat dosjaké mechaniky USB:

1. Ripojte mechaniku USB. Viz odstavEompatibilita USB.

2. ZvolteConfiguration / Data Management /Export Diagnodtags to USBP¥i exportovani
diagnostickych zaznalrse vam nadgkolik vtefin objevi obrazovka sipsypacimi hodinami. Pak se
objevi zprava, ktera potvrdi, Ze doSlo k exporagdbstickych zaznaim

Struktura ndzvu souboru

POLOZKA POPIS

Zakaznik Zakaznik, proghoz se prace provadi.

Farma Soubor ,poli* (viz niZe v textu).

Pole Konkrétni plochatly, kde se provagi ,udalosti“.

Udalost Udalost nebo aplikace, ktera se pouzivé&jake konkrétni pole (viz vyse).
Nap‘iklad:
. postik,
- sklizeni.

Jeden zakaznik tiie mit vic farem, kazda farma séza skladat z ¢kolika poli a na kazdém poli
miZe byt cel&ada udalosti.

Standardni nazvy poli

Nazvy zakaznika, farmy, pole a udélosti se genamtpmaticky podle standardniho nastaveni
(default). Tyto standardni ndzvy jsou nésleduijici:

POLOZKA POPIS

Zakaznik Standardni (implicitni) zakaznik

Farma Standardni farma.




Pole Datum Firustek P@adovédislo EZ

Udalost Udéalosbatum Firistek Poadové
éislo EZ

Pozndmka:datum je ve formatu RRMMDD #ipistek jecislo, které se zvySuje o kazdé nové pole.
PouZiva se pouze poslednieh dislic poradovéhaisla.

Pojmenovani réjakého pole

Kdyz vytvé&ite nijaké nové pole v poktdém reZzimu na obrazovdeonfirm Configuration(potvrzeni
konfigurace) se zobrazi standardni nazvy kliemtany, pole a udalosti.
Confirm Configuration

&) [crient Default_client | §Z)

Farm Default Farm
Field 011507 1118 EZ12345 o
Event Event 011507 1118 EZ12345

Q)

Press @& to accept settings and continue to next
screen, or (¥) to change settings

DalSi obrazovka
Stisknutim klavesYDK akceptujete nastaveni gejulete na dalSi obrazovku
nebo stiskate klavesu¥, abyste zrnili nastaveni.

Chcete-li pojmenovat zakaznika:

1. Stiskrte klavesuV¥, ¢imz zvolite moZnost zédkaznika, pak stiglrOK . Objevi se vam obrazovka
zakaznika:

Client
!'Cr'eate Mew

o Default_Client &9

JOHN SMITH
o
&

Vytvo¥it nového

Vytvoite novy nadzev
2. Zvolte jednu z nasledujicich akci:
* Vytvotit nového — zvolte ,vytvtit nového" a vloZte novy nazev,
* Jakeékoli jiné heslo — jakékoli jiné poloZky saznamu jsou séasné.

3. Opakuijte kroky 1 a 2 pro farmu, pole a udalost.



4. Tiskréte A, dokud nezvolite dalSi obrazovku, pak stikrklavesuOK .

Pokud toto pole je§tneexistovalo, je nyni pojmenovano.

Pokud pole jiz existuje, systém zobrazi varovnadazp. Vra'te se a poleigjmenuijte.
Vkladani nazvu nového pole

1. StisknutimV vloZzite ,vytvait nové®, pak stiskéte OK. Objevi se vam obrazovka ,vytiibnove*:

BABCDEFGHI | KLMN
OOPQHSTuvwvaﬂi O
23456789 ! - %%
Q' --- 2

Press (@, (¥), (), or @ to select character and & to
enter. To save full name, select « and press g,
Tlaitky ¥V, A, Il nebolll zvolite znak a tkitkemOK jej potvrd'te.

Chcete-li uloZit cely ndzev, zeolnter a stisktie OK.

2. Postite kurzor na fisluSna pismena a pak stigtenklavesuOK .

3. Zvolte Enter a pak stis&re OK, ¢imz nazev akceptujete a vratite se fedphazejici obrazovku.
Novy nazev se objevi u moznosti, kterou jste slizvo

Soubory konfigurace systému

KdyzZ si zkonfigurujete systém,trbete si ukladat vyvolavat tato konfigtrd nastaveni. UloZeni
systémovych konfiguraci ide byt uziténé, kdyz chcete:

* presunovat fistroj z jednoho vozidla do druhého,
* jet ve stejném vozidle, ale $znym nastavenim (n&glad s jingym zéizenim),
» pokusit se upravit nastaveni tak, abyste zlepgion.
Ukladani konfigurace systému
1. ZvolteConfiguration / Data Management /Save/Load Comfijans/ Save Current Configuration
(ukladani, zakladani konfiguraci, uloZzeni aktu&bnifigurace).
2. Zvolte jednu z nésledujicich akci:
* UloZte do vnini pantti — uloZite aktuélni konfiguraci do virii pangti naviganiho gistroje.
* Ulozte do USB mechaniky - uloZite akhidkonfiguraci do flashové mechaniky USB.
* Jiz existujici informace - uloZite aétni konfiguraci pes jiz existujici konfiguraci. Objevi

vystraznd zpréva. StigkeklavesuOK, chcete-li pokréovat, nebo stiskfte funikéni

tlditko X , ¢imz odejdete bez uloZeni.



Zakladani konfigurace systému.

1. ZvolteConfiguration / Data Management /Save/Load Comfigans/Load a Configuration
(zakladani konfigurace).Objevi se obrazolkead a Configuration.

2. Zvolte ze seznamu konfiguraci, kterou chcetezia a stiskite klavesuOK.

Objevi se zprava, ktera vas bude varovat, Ze zatddanfiguraci pes ®jakou sodasnou. StiskEte
klavesuOK, chcete-li pokréovat nebo stiskte funkeni tlatitko X , ¢imzZ odejdete bez uloZeni.

Souhrnna zprava
Navigani pristroj mize zpracovat vicestrdnkové provozni soubory, kibsahuji mapu pole a
EZ-Guide' | .mmemi, EZ-Guide | ,umgmisis.

Tyto souhrny jsou ve formatu RTF aibete si je prohlizet v g@taci. Takova souhrnna zprava se
automaticky vytvei, kdyZ pole uzatete. (Pole uzaete spu&nim priivodce k novému poli /Wizard/).
Tato souhrnna zprava se jmenuje stgko pole.

Poznamka:Chcete-li si prohlizet grafiku v souborech, budgteozna muset nainstalovat prohiize
Microsoft Word z dokumentacéigtroje EZ — Guide 500.

Souhrn vam ukazei&u aktualniho zédzeni. Pokud vytviite réjaky souhrn pole, po kterém jste jeli se
zaizenim jiné &ky, zmente Stku sowasného zdzeni, aby odpovidala tomuto pofide, nez budete
pokraiovat.

Poznamka:Abyste byli schopni vytib souhrnnou zpravu, pole musi obsahovat pokryti.
Rueni vytvareni provozniho souhrnu:
1. Otevete fFislusné pole.

2. Na hlavni obrazovce navigace stigtkrklavesuV¥ jednou nebo vickrat, dokud nezvolite ikomiz (
orig.).

3. Stiskrite OK. Objevi se vam obrazovka konfigurace.



4. Na obrazovce kalibrace zvolata Management /Summary repaigsuhrnné zpravy). Objevi se
obrazovka souhrnnych zprav.

5. Zvolte ,Create Summary Report Now" (ihned witteosouhrnnou zpréavu) a stiske klavesuwOK.
Souhrnna zprava se uloZi do ¥nitpangti naviganiho gistroje.

Chcete-li exportovat souhrnné zpravy do mechanig®gl

1. Na hlavni navigani obrazovce stiskite klavesu¥ jednou nebo vickréat, dokud nezvolite ikonu
(viz orig.).

3. Stiskrite OK. Objevi se vam obrazovka konfigurace.
4. Feswkdcte se, Ze je doffsludné zdky pristroje EZ — Guide 500 zapojena mechanika USB.

5. Zvolte Send Summary Reports do USB (odesilaumimnych zprav do USB) a stiska klavesu
OK. Objevi se obrazovka posilani souhrnnych zprav 88.U

6. Uclejte jednu z nasledujicich akci:
* zvolte ndzev souhrnné zpravy, kterou chcete lates
* zvolte ALL, ¢imz odeSlete vSechny souhrnné zpravy do USB.
8. Zvolte Send (poslat) a stiska klaveslOK.
Chcete-li se podivat na souhrnnou zpravu:
1. VloZte mechaniku USB do pitece.
2. Na USB mechanice vyhledejtdgtusny soubor RTF v adrés@AgGPS\Summaries\.
3. Dvakrat klikréte na pole, které chcete zaloZit.

Chcete-li si soubor uloZit, zkopirujte jej dogiace.

Prohlizeni/editace Uudajfi programem Office

Navigani systém fistroje EZ — Guide 500 uklada informace o polidlarovaného souboru. Kazdy
takovy tvarovany soubor se skladadesbuboti:

» example.shp — informace o poloze,
» example.shx — indexovy soubor, ktery spojuje infaceno poloze s jejich atributy.
* example.dbf — atributy vlastnosti.

Tyto soubory udrzujte pohromé&dkdyz Udaje kopirujete nebagsunujete.

Udaje shromazahé naviganim pistrojem EZ — Guide 500 mohou byt oterry @imo v programu EZ
— Office, ktery se nach&zi na CD programové vybap#stroje EZ — Guide 500 nebo z adresy
www.EZ-Office.Software.com




ZlepSovani mikroprogramovych prostedka (firmware)
V tomto odstavci se dozvite, jak se zlepSuje:

» firmware navigéniho fFistroje typu EZ — Guide 500,

» firmware regulatoru typu EZ — Boom 500.
Zdokonalovani firmwaru navigaéniho pristroje

NezZ z&nete aktualizovat firmwarové vybaveni navigéno @istroje, geswdcte se, ktera verze
firmwaru je pré¥ nainstalovana:

1. ZvolteConfiguration /About the EZ — Guide navig&nim gristroji EZ — Guide).

2. Zkontrolujtegislo verze:

About the EZ-Guide

[[»] EZ-G_L}E’E_E_QU
Q‘ﬁersiun 1.91.029.?3
Bttt L
VVersion Date 06/14/2007

o Serial Number 0224012345
Part Number 55555-01
Monitor Version 0.00

This information may be helpful for support

Oznageni
Verze

Datum verze

Vyrobni ¢islo

Cislo sowastky

Verze monitoru (kontrolniho souboru)

Tyto informace mohou byt uZiteé pro podporu.

To je verze firmwaru. Pokud je tottslo 1.00.xxx.x, mate verzi 1.00. Pokud je tdiglo 1.01.xxx.X,
mate verzi firmwaru 1.01.

~

NemiZete vylepsit fistroj pfimo z firmwaru verze 1.00 na verzi 2.00 (nebo Jy3$&jprve musite
vylepsit @istroj na verzi 1.01. KdyZ se pokusite upgradovan@ z verze 1.00 na verzi 2.00 (nebo
vys8i), gistroj soubor nového programového vybaveni nerazpoz

Chcete-li vylepsit programové vybaveni navigifo @istroje z firmwaru verze 1.00 na verzi 1.01
(pokud je to nutné):

1. Stahgte si do peitace z internetové adresyww.EZ-Guide.cormautomaticky se nahravajici verzi
firmwaru ¢. 3.00. Obsahuje vylepSeni firmwaru pro verze A @3100.

2. Spuste tento soubor a stékte obsah do dasného adreta
3. Zkopirujte soubory z dasného adres& na mechaniku USB.

4. Vlozte mechaniku USB do navigdho gistroje.



5. Zaprte navig&ni péistroj.

Po zjiseni mechaniky USB spustfigtroj navod k upgradu (Wizard).

Pokud mate verzi firmwaru 1.00, objevi se upgradévsoubory verzeé. 1.01:
Upgrade File Selection

U:\EZG-500.1.01.017.4.img

&) |u:\EzG-500Monitor 1 15.mon &

Version:1,01.017.4, Built:04/10/2007

Pozor! Nevypinejte fistroj, kdyZ probih& aktualizace firmwaru. To byhteovyradit pristroj
Z provozu.

6. Zvolte soubor firmwaru EZ-Guide .img a stistenklavesuOK . Priivodce (wizard) nainstaluje
verzi 1.01.

Po instalaci firmwaru se navigjai pristroj restartuje. #stroj pak zjisti mechaniku USB atmodce
aktualizaci se afi rozjede. Nabidne vam paik tnoznosti vylepSeni programového vybaveni:

Upgrade File Selection
|U:\EZG-500.3.00.029,2,img

o U:\EZG-500.1,01.017.4.Img a

U:\EZG-500Monitor 1 15.mon

Version:2.00.029.2, Expires: 12/30/2007
+\EZG-500Monitor 1 15.mon

Pozor! Nevypinejte fistroj, kdyZ probih& aktualizace firmwaru. To byhoovyadit pristroj
Z provozu.

7. Zvolte soubor verze 3.00 firmwaru EZ-Guideiskstte klavesuOK. Proces aktualizace firmwaru
probhne dvakrat — jednou se nainstaluje firmware agaede nainstaluje kontrolni soubor. Po
nainstalovani firmwaru se navigd pistroj restartuje.

Firmware navigéniho gistroje je upgradovan na verzi 3.00.
Upgradovani firmwaru regulatoru EZ — Boom
Pokud mate systém EZ — Boom 2010 s firmwarem o yéerl 1.1, niZete jej zdokonalit:

Poznamka:Musite upgradovat navigai pristroj EZ — Guide 500 minimaima verzi 2.00, nez budete
moci zdokonalit firmware regulatoru EZ — Boom. dilstaveZdokonalovani firmwaru navigéniho
pristroje.

1. Stahste si do peitace z internetové adresyww.EZ-Boom.com piislusny upgradovany soubor.

2. VloZte do peéitate mechaniku USB.



3. Zkopirujte upgradovany soubor firmwaru FW2 Zitae ha mechaniku USB.

4. Feswkdcte se, Ze je systém EZ — Boom spragiipojen k navigénimu gistroji.

5. VloZte mechaniku USB do navigdho Fistroje a pistroj zapste.

Pristroj pak automaticky zjisti novy firmware EZ-Boazepté se, zda jej chcete nainstalovat.

Poznamka:Pokud neni regulator EZ — Boom zi$t navigani pristroj firmwarovy soubor neukaze.

Zdokonalovani funkce navig&niho pristroje

Pokud chcete zdokonalit funkci navigeho (Fistroje, nagpiklad aktivovat funkci RTK, vlioZte heslo
pro upgrade.

KdyZ si zakoupite u svého mistniho prodejce upgradgbaveni, dostanete Emu i heslo. Heslo se
vklada nasledujicim Zigobem:

1. ZvolteConfiguration /System / Password Upgra@jevi se obrazovka hesla upgradovani.
2. Stiskréte klavesuOK. Objevi se obrazovkanter PasswordvioZte heslo).
3. Vlozte heslo.

4. Zvolte a stiskéte klavesuOK. Na rekolik sekund se vam objevi obrazovkaregypacimi
hodinami a potom jedna z nasledujicich zprav:

* Upgrade hesla pro¢hl usgSre. Upgradovéani se poddo. Pristroj EZ — Guide 500 bude nyni
restartovan, aby mohl vyuZivat tuto novou vlastnost

Stiskrete OK. Naviga&ni péistroj se restartuje s jiz aktivovanou novou funkci
* Upgrade hesla nebyl ugpny. VloZené heslo neni platné.

Pokuste se vloZit heslo znovu. Pokud se to znopovexle, obréte se na mistniho prodejce.

Ziskavani informaci z naviga&niho pristroje Lightbar
Obrazovka informaci o pristroji EZ — Guide 500

Obrazovku informaci o navigaim gistroji si miZzete prohlizet v jednoduchém i po&itém rezimu.

About the EZ-Guide

[ EZ-Guide 500

o Version 3.00.014.2[3.00] a
Version Date 11/19/2007

o Serjal Number 0224012345
Part Number 55555-01
Monitor Version 0.00

This information may be helpful for support

Chcete-li se podivat na tuto obrazovku, zv@itafiguration /About the EZ — Guide.

Pokud hodlate poZadat o podporu, vyhledejte siitftrmace.



Informa éni tabulky

Navigani pristroj obsahuje ¢kolik informatnich tabulek, které Ize sledovat na obrazovcizédike se
na re divat jak v jednoduchém, tak i v pokil@m rezimu.

Tyto tabulky jsou pkhledné, proto riwete vidt vozidlo pod tabulkou.

Chcete-li se podivat n&jakou informa&ni tabulku, stiskéte funkeni tlatitko (viz orig.). Chcete-li
prejit na dalSi tabulku, stiskte toto tl&itko znovu.

Stavové obrazovky

Stavoveé obrazovky fizete vidt v pokrailém rezimu. Chcete-li si zobrazit stavové menwltay
Configuration / Status

Z tohoto menu materfstup na sedm obrazovek:

OBRAZOVKA POPIS

Stav GPS Zobrazi informace o vasi poloze a o kflédlniho signalu GPS

Stav druZic Zobrazi informace o aktualnich drufiggstému GPS.

Stav DGPS Zobrazi, ktery signal DGPS je zvolernoJastaveno $ystem/GPS/ GPS
Setup.

Stav systému Zobrazi informace o navigjan ristroji.

Stav souboru jazyk | Zobrazi seznam instalovanych jaityk

Stav kompenzace Zobrazi aktualni informace o technice kompenzae@nteT2 z regulatoru
terénu EZ-Steer.

Stav systému EZ-Ste¢rZobrazi informace o systému EZ-Steer, pokudijgopeny.

Stav systéemu EZ- Zobrazi informace o systému EZ-Boom 2010, pokuatifgojeny.
Boom

Historie poruch Zobrazi vSechny defekty, ke ktedmslo na navigamim piistroji nebo na
piipojeném systému EZ-Steer.

Zobrazené chyby nejsou v gaané dob aktivni.

Tyto obrazovky nejsou interaktivni, zobrazuji pou#ermace o systému.




Varovné zpravy

U naviga&niho gistroje jsou dva typy varovnych zprav:

POLOZKA POPIS

Cela obrazovka Zprava pokryva celou obrazovku. &$&uOK i smazete.

Zpravova lista Zprava je witldole na obrazovcees zpravovou liStu. &ktera varovani zmizi
asi po jedné sekundU jinych musite stisknout fugki tlatitko.

ZjiStovani a odstraiovani zavad

PROBLEM PRI CINA RESENI

Zatizeni neni na obrazovce Odchylka z#izeni je pilis Zameite pohled lépe (zoom).

vidét. velka pro dany pohled.

Bod B neni vidt. Kdyz jste definovali souvta V bod¥, kam chcete nastavit
nastavili jste bod A a pak jste | bod B, znovu zénéte
ucklali pauzu pi zaznamenavani navigace. Bog
zaznamenavani navigace. B se vam pak objevi.

System EZ-Boom 2010 (posikovy)

Vlastnosti systému EZ-Boom

Pokud je pistroj EZ — Guide 500 vybaven firmwarem o verzi®(Aebo vyssi), fize se k dBmu
pripojit automatizovany aplikani fidici systém pogiku EZ-Boom 2010. V této kapitole se popisuji
vlastnosti navigéniho (Fistroje s pipojenym systémem EZ-Boom 2010.

KdyzZ piipojite EZ-Boom 2010 k navigaimu gFistroji, objevi se nebo jsou k dispozici nasleciuji
vlastnosti:

- % t:.)'lfﬂlnn. >0 nul Speed: 4.4 mph @
o I. o—1
7O Y o
5—-@- 1120.0 ga ] 0
5— 1= = —— [[F = 2

3
Dezaktivaci provedete stisknutim klavesy (viz orig, pedalu nebo otédenim koletka.



POLOZKA

POPIS

1

Skut&na aktualni hodnota (rychlost
postiku)

Indikator gepnuti z automatiky na &oi

Indikator okrajovych trysek

Indikatory stavu poskové sekce

Poloha spinge rychlosti

ZamysSlena cilova rychlost

Ikona rychlého fistupu k EZ-Boom

QO N o of B~ W N

Informani tabulka

e Swath Control

Informaeni tabulka — dalSi inforngai tabulka obsahuje seznam informaci tykajicich
se podikovace.

Ikona rychlého fistupu k systému EZ-Boom — ikoné4 orig.) vam umo#uje
rychlejSi gistup k nejbzngjSimu nastaveni systému EZ-Boom. KdyZ zvolite tuto
ikonu, objevi se tato obrazovka:

EZ-Boom Quick Access

Application Setup
Tank Setup
Flush Control

Configure the spray boom

Rychly pristup k systému EZ-Boom
Nastaveni postikovani
Regulaceradki

Nastaveni aplikace

Nastaveni nadrze

Regulace (pitoku

Konfigurace postkovani

DalSi textové polozky tykajici se stavu —

- Pokud je pipojeny systém EZ-Boom 2010 a spimgchlosti je bd’ v poloze 1 nebo 2,

navigani pristroj ukazuje jestdwe textové polozky:

¢ zamyslenou cilovou rychlost (T*) - informacevjevo dole na hlavni navigai obrazovce,



¢ skut&nd sodasna hodnota rychlosti (A:) je vpravo dole na hiaavig&ni obrazovce.

- Pokud je pepin& rychlosti v poloze M (réni) a vozidlo se pohybuje, stavové informace jsou

nasledujici:

¢ sowasna rychlost gitoku (F:) — informace je vlevo dole na hlavni nadig obrazovce,

¢ skut&na aktualni rychlost aplikace (A:) je vpravo doéehiavni navigéni obrazovce.

(0]

(0]

Indikator polohy pepinae rychlosti — pistroj ukazuje aktualni polohu tohoto spgiea
rychlost 1, rychlost 2 nebodni rezim.

Indikatory sekce poskovani jsou dole na hlavni navigd obrazovce. Nni barvu,
¢imz ukazuji aktudlni stav kazdé sekce pkastani:

zelena — sekce pditovani je aktivovana a pracuije,
oranzova — sekce je aktivovana, ale fikat

cervend - sekce je vypnuta (spif@ vypnut).

Pokud je aktivovana okrajova tryska, indikator ieve nebo vpravo od indikatioisekce
postikovani. Stav okrajove trysky je vyjéeh stejnymi barvami jako stav sekci gibstvani.

,,,,,

navigani obrazovce a ukazuje, v jakém reZintapgindni se nachazi regulator:
¢ kdyZ je v rénim reZimu pepinani, indikator je Sedy,

¢ kdyz je v automatickémippinacim rezimu, indikator je barevny.

Chcete-li nakonfigurovat systém EZ-Boom 2010 proZdeani s navigamim péistrojem, nastavteser
Mode (uzivatelsky rezim) na pokédy, potomzvolte Configuration /Application Control.

Vice informaci naleznete v rychlé refetahkarg systénEZ-Boom 2010 prosistroj EZ-Guide 500.

Dopliovani nadrze

Existuji dva zjisoby dophovani nadrze:

METODA POPIS

Cast&né Zvysuje hodnotiCurrent Volumgsouwasny objem) o0 mnozZstéast&ného

doplreni doplreni (Partial Refill Quantity) To je uziténé, kdyZ pi kazdém doplani
néadrze pidavéate konkrétni objem roztoku.

Doplneni Sowasny objem doplni. v orig. n&itelné

Kalibrace pruatoku systému EZ-Boom

Pri provadni kalibrace pitoku systému EZ-Boom 2010:

1. VlozZtecislo kalibrace pitokomneru:



Flow Calibration Parameters
Caribratg qu
o IFlow Meter Calibration

Target Rate 20.0 gal/a
Speed 10.0 mph
Total Nozzles 20

G ¢

(Can be read from the flow meter tag)
Parametry kalibrace pritoku
Kalibrace pfitokoméru
Cilové rychlost
Rychlost 16 km/h
Trysky celkem

Cislo kalibrace pitokon®ru (je uvedeno na Stitkuigtroje)
2. Ucktlejte jednu z nasledujicich akci:
* Pokud vite, Ze je nastaveni spravneé, stiskfunkeni klavesu ¥iz orig.), ¢imz ulozZitegislo
kalibrace, které jste vloZili a fakte z menu. Systém jediéalibrovan.
* Chcete-l provést celou kalibraci:
a) Vlozte cilovou hodnotu, rychlost a celkovypbtrysek.
b) ZvolteCalibrate Nowa stiskite klavesuOK. Objevi se obrazovkalow Calibration
(kalibrace foroku) .
c) Rectete siinformace a stiskte OK. Kapalina zéne protékat.
d) Odebertéasové vzorky samostatiod & trysek za celkovou dobu jedné minuty.
e) Stisknutim tléitka OK zastavite pitok.
f) Spaitejte piatok, ktery jste odebrali na jednu minutu na jedodriotu.
g) Do polékaMeasured Flowzmeteny piitok) vioZte objem, ktery jste propitali v
pedchazejicim kroku. Systém vyfita rozdil mezi nagienym pfitokem trysky a
pimérnym pritokem trysky (na trysku). Objevi se obrazovkalibration Complete

(dokorteni kalibrace). Tim je nastavena kalibraciqomsru.
Ruéni zména regulace

KdyZ prepnete spirarychlosti (miry) z hodnoty 1 nebo 2 na M{nil reZim), ziskate «ini kontrolu
nad mirou, ale stale bude aktivovano automati¢kpipani posiku. Abyste ziskali Uplnou eni
kontrolu nad systémem EZ-Boomgétne ru¢niho ovladani sekci), aniz byste museli prochédzata
menu, tak:

1. zastavte vozidlo,

2. dejte hlavni vypinado polohy Off (vypnuto),



3. postite spina rychlosti (miry) na M (rani),
4. vra'te hlavni spindzpst na On (zapnuto).

Systém je nyni zcela poddni kontrolou. To miZe byt uZiténé @i postiku rohi, nebo kdyz
pokratujete v podiku, i kdyz jste ztratili GPS signél. Chcete-figpnout zpatky do automatického
rezimu, postite spind rychlosti (miry — rate) do polohy 1 nebo 2.

Kruhovy postiik

Pokud pouZzivate systém EZ-Boom 2010 ke kruhovénstiiko, stanovte v§Si hranici postkového
kruhu jako hlavni imku a pracujte uvnit NemiZete stikat za hlavni fimku postiku.

Postirik p¥i jizdé zpét

Postik pii jizdé zpst se nedoportuje. Pokud pouZijete zpdtau, z&izeni na obrazovceigtava na
misk a vozidlo jej zdanliv prejede.

Pokud patebujete couvat, nastavte hlavni vygimegulatoru EZ-Boom na Off (vypnuto).



